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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

Preedmiotem ninigjszej szezesdlows] specyfikaci techniczne sa wymagania doryezace wykonania i
odbroru robot drogowveh

1.2. Zakres stosowania 85T

Ustalenia zawarte w ninielsze] apecviikacyi obefmujs wimagania oeoine wspolne dla robol ebistveh realizacia

frm‘esu'cji Jak podino w tviile opracowania dokumentacji

. Droga - wydzielony pas mchu przeznaczony do rughu lub posioju pojazddw oraz ruchu meszyeh wraz z
wezelkimi urzadzeniami techriczmmn zwiazanvmi z prowadzeniem | zabezpieczemem ruchu.

2. Dziconik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego. reszyl z ponumerowanymii stronami, stuzacv do
nowama  wydarzen zmstnlabveh w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanvch
odbiorow robol, przexazywama polecen 1 oinngj korespondencji techniczne} pomiedzyv InZymerem - dnspekiorem

Nadrzory, a Wykonawcea.
142 Ksiega obmaru - akcepiowany przez Inzypiera - Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanvmi stronami,
sfuzacy do wpisywanma przez Wykorawcez obmizru wykonywanveh robor wo formie wyliczed. szkicdw ew.
dodatkowych zataczmikow. Wpisy w ksiedze chmiarow wymagaja porwierdzenia przez Inzvmiers - Inspekrors

Nadzoru.



1335 Zaberpieczenie placu nudowy
Wykorawcea Jesl Zobowinzany do zaberpizezenia placy budowy vraz virzymania ruchu publicznego na placu
b okredlony w S5T D-OG.00 90 w okresie trwania realizac)i kontrakru. az do zakofczenia | odbioru
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vstatecmmegs robal,

wWoi prredsinwl [nivnierowi — inspekiorow) Nadrorn do zatwierdzenia
¢t Orzanem Zarzadrajacyin Ruchem projek: organizac)i ruchu |
3 zalezmosci od polrzeb 1 posigpu robdt projekt organizacyi ruchy

*"u:;pmu el hl *(‘ho! Woerasie mwania budowy, W
¢ akiuahzowany przez W }-‘:Qngn.w na bivzaco.

anstaluge | bedzie obshugiwal tymezasowe urzadzenia

Woorasie wvkonvwania robot W vkonawes dosiarczy.
zabezprecrajace takie jak: cyrodzema. oswieterie. svenaly | znaki ostrzegaweze, zapery itp., zatrudni dozorcdw
podeprite wzeikle inne srodks niezbedne dla ochrony robdt. bezpisczenstwa pojazdow I puszwuh

Wkonawea zapewni stale warunki widocznesel w dzien 1w nocy tveh zapdr 1 znakow. dla k@ryeh jest 1o

nieodzevne e wrgleddw bezpieczedsiwa,

Woarelkie znaky zapory + urmadzenia zabezpieczamee powinny byl akeeplowane preez Inzvniera - Inspekiora
Nadzuoru.
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z dnia 12 Natopada 19972 ol

Tmnspony ;s Gospodark: Morsk

stanowiacy salacemi nr ! do roznorradienia \Ml 373

amig muchen na drowici (D7, w47 poa 488
zabezpieczenis alacu Tucowy e podlega odrebne; zapiac

rest \'.i;l_czun} Wwoceng konrakiows

SR TR O e Al 2 !
srodowiska naturainego. Wookreste tmvanmia reahzac) konrakmu, ax do zakonczenia i od‘mom nsia

eikie uzasadmone kroki “n'\ja_cz na celu siosowanie sig do preepisew 1 norm
azbiwosct diz

31
IR,

i

hedzie podejmowad ws
T OCATONY STOG0WISKE N3 placu | wokof placu budowy orar bedzie unikad uszkodzen lub u

asanscy spolecrng] 1ommeh, g ‘.‘\r.‘n\..__\zcycn e m_’z:nm.haiasu lub innveh przvezyn powstabveh w

epsiwie jewo sposabu dziatamia
A Wikonawea zaDcwni speinlenie nasigpujacyeh warunkdw:
POWEWNEITZNG Qrogr ransporiowe zosiana tak wvbrane, aby me

a5 Mizisca na bazyv. ma ;_u:j.n ;-...mo‘\l
DOWGHGWAC FisT

o Pine mmn\x*

v et
Hi=

o Justana nodjete odm,»\l“ul pDrIec:
- Zanieczyszezeniem zb:omikv’w i ciekaw wodnyeh prlami. pahwami. olejami,
materialani bitumiczny mi. chemikaliami oraz inny mi szkodliwyan substancjami.

- zonleczyszezemism powistrza pylami iy

frag

- przekroczeniem dopuszezalnyeh norm hainsy.

- moztraoson powstama pozane,
; hw adpowiednich przepisach dotyezacveh

noZa przekroczemie wotrakeie rzalizach roooi norm, ekresionve

dowiska, oboazijg Wvkonawes,

JENFUTI DIZEC A DORAIOWT
Wvkonawea bedzie praestrzesad przepiséw ochrony prIeciwpozarowel.

konawea bedzte umrymywad sPresmy spragl Orzeciwpozarowy . wyinigany przez vdpowiedme przepisy.

produkcyvinveh, w poriieszozemach biwrowveh, mieszkainveh | magazynowveh raz w maszynach

na lerenie b
puojaadach,
Materiaby falwopaine bedy skfadowane w sposob zeadny 7 odpowiedrimi przepisami 1 za zpreczone przed
dost epen OSCN wEECICA.

Wykorawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie sraty spowodowane pozarem wwvwolinym jako rezuliat

realizac]i robot aibo przez persone] Wykonawey
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Wszelkee materialy odpadowe uzvie do robdi powanmy misd Swiadectwa dopuszczenmia, wvdane przez
URFIWNIoNa |e.cumql\ﬂ jedneznaczrie okreslajace brak szkodliwego oddziahywania tych materialow na érodowisko,
kiore sy szkodliwe dla owezenis vlko w crasie robol a po zakodczenw ich szkodliwosé zanika
inp. matenialy pylastel moga bvd uivie pod warunkiem przestrragania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli
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Wohunuwu wevl materiaidw szkodivwych dia owezenia zgodnie ze specviikacys, a ich o
spewodewalo jakiekolwick zagrozemie stodowiska, 10 konsekweneje teno poniesie Zamawiaj acy

137 Ochrona wiasnoscl publicrnei | onvwatne
Wkonawea jest zebowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszereniem wiasnodci pubbiczne] i

Tezell w zwiazku 2 zaniedbaniem. newlaiciwym prowarbzeniem robd T
strony Wirkonawey nastapl uszkodzenie lub zniszezenie wiasnosc publiczney iub prnwtm o W »komwca na swoj
Kosa naprawi fuh odiwerzy uszkodzoma wiasnosé. Sian naprawione) wlasnoscl powinien bvé nie g rszy niz przed

powstaniem uszkodzenia
Wykonawea jest w pelni odpowic zx ochrong urzgdzen uzbrojenia terenu takich jek: przewody,

rurociagl kable weletechmiczne 1o oraz odpowiednich wiadz bedacvch wiascicielami tveh urzadzen

porwierdzeme informac)t dostarczonveh mu przer Zamawizjacego odnosnie dokl fadnego polozenia rych urzgdzen w
obredie placu budowy.
U zamuarze przystapienia do robat w poblizi tyeh urzadzen, bads ich przeiozema. Wykonawea powinien

zyaradomic wlasciciel urgudzen | inzvmers - Inspekiora Nadzons.,
WiKonawea jest zobowinzany w akresie trwania kontrakiu do wiasCiweao OZNaczenia i zanezpieczenia przed

uszhadzemenm tveh urz
i 1 urzadzen podgemnyeh Wykonawea bezzwlocznie
: i i hvadzoru | ocainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspatpracowal dostarczaiac
2lkigs Domu ¥ potrzzbne; przv dokonywaniu napraw.

»\\komx‘w bedzie odpowiadad za wszelkiz spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia urzadzen

WERAZANY ch w dokumentach uL)E:idI‘C?ZDﬂ}’Ch mu przez /)JmaWI&Ja\CSgO.
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Wykonawed bgdzie odpowiedzalny za jakickolwiek uszkodzeniz spowgdowane ruchem budowlanwvm i

zobowsazany do naprawy uszkoedzonveh eiemenidw na whasny koszl zgodnie ¢ polecermami Inzvnicra -

wra Ngdrorn

1IgczEnstw | higiena pracy
Podezas reslizac)t ropdt Wvkonawea bedzie praestzegad przepisdw dotvezacyeh bezpisczenstwa | higienv
pracy. W oszezegoinosci Wvikonawed ma obowiazek zadbad, abv persone! nie wykonywat pracy w warunkach
: frowin oraz me spefniajacyeh odpowiednich wymagan sanitarnyeh
: bedzie wrzymywal wszelkie urzgdzenin zabezpieczajace, suqalnc‘ oraz sprzet o
nrony zyeia : zdrowiz oséh zatrudnionveh na budowie oraz dla zapswnienis bezpieczensiwa
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Lznaje sie. ze wszeilie kcszry H'\vm;:ane z wypetnieniem wymagan akredlonveh powvzer e pod

udrehne) zaplacie | sa uwzglednione w cenie kontrakiowey.
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prowndrane w akl sposob. ¢

momentu odbioru ostatecznege
Jest Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba vtrzvmanie robol. 0 na polecenie In7vnicra - Inspektora

Nadzoru powinien rozpoezad roboly UTZYmaniowe nie pérniej niz w 24 godziny po otrzvmaniv'tego polecenia.




MATERIALY

2.1, Zrodla uzyskania materialow

Zradia uryskania wszystkich materialow powinny bvé wvbrane prer Wivkonaa
rozpoczeciem robol Nie pdim c_a niz > rygodrie przed zaplaznowamvm umveiem materizio
Inzymerowt - Inspekiorawi Nadzoru szezegdtowe intormacje dorvezacs DIOPONOWINZED rédla wywarzania |
vmagane swiadectwa badan laborawnyjnyveh | reprezenianswne prabkl matetislow du zatwierdzenia,
Wykonawez zobowiazany jest prowadzic na biezacoe badania w celu udokumentowaniz, ze materialy
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konawca dostarczy

uzyskane 7 Jupuszezone Lo Fridia w sposGh ciaghy spelniaby wymagania SST.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowvch

kanle pozwolsn od wlaseiciel | odnosnyeh wladz nz pozvskanie materia
Wore Ziddia  wshazane Pizey Jamasvisjaes Potest zobo

wymagane dokumenty przed rozpoczeciem 2kspioatacy: 2rodia.
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propongwang pizez stehie metode wvdobvein i selekeg i da za
Wykonawea poncsi odpowiedazial speinienie wymagan ilnsoiowwch

wveh o marsrialow

_iakitgokohvwk zrodla.
W »m.num PONLESIE WEEL zwiazaie ¢ pozyskaniem matenaldw 1 dostarczentem ich do robot,

zgoana z wszelkimi FEQUIACTAINY DravwTIviY ;}hmx'aazu acvmi na danvm
cjd -

brit windzzni adminisiracyjny mi s Nadzorem Zamawiajacego

2.3 Inspekeja wyrwarni materialow

sowo xonrofowane przez Inxvoiera - Inspekiora Nadzorme w cole
ukevinveh z wymaganiani, Prébky maleriztow moga bvd poblerane w
konreli bedzie podstawa akeepiacy okreslone) partii materialow pod

YWutworme materalow mogn b}-fé ohre
sprawdzena zgodnoscr siosowanyveh metod prod
celu sprawdzenia 1ch wiascnwoss Wymik veh
wzgladen jrkosci.
padku. wdy Inzvier - Inspekitor Nedzoru bedzie przeprowadzad inspekiie wITWorn powinay by

zachuwane nasigpujace warunk:,

cvnser - Inspektor Nadzory bedzie maat zapewniona wspdiprace | pomoge Wvkonawes oraz producenta materialow

o

pwaTwormi, gdzie odbvwa

1.4, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty mie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wikonawes wywiezicne 7 placu budowy. badz
zlozone w miepscu wskazanym przez Inzvmiera - Inspekiera Nadzoru. Jedls Inzvnier - Inspektor Nadzoru zerwoli
Wykonawey na uzveie materiziow do innych robor niz te dla korveh zostaby zakupionz, 1o koszt ivch materialow
z0stanie przewariescinwany preez Inzymera - Inspekiora Nadzoru.

Kazdy rodza) robat. w ktdrym znajduja sie nie zhadane i nie zzakeeptowane materialy, Wykonawea wykonuje

m wigsne ryzvko. liczac sie = jego nieprzyjeciem | niezaplaceniem.

2.5, Przechowywanie i skladowanie materialéow

Wykonawea zapewni. aby vmezasowo skladowane matertaby zachowaly swoja Jakesd t provdatnoesd do robdt
oraz zgodnost 7 wymaganiami 38T i bvhy dostepne do kontroli przez InZyniera - Inspekiora Nadzoru,

Migjsca czasowego skladowania matenalow beda po zakonezeniu robdt doprowadzone przez Wykonawcee do
el plerwoinego stanu. w sposob zuakceplowany przez Inzyniera -Inspektora Nadzoru.
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Wokenowga zobowiazany do urvwania jedynie takicso spreetu. kiory mie spowoduje mekorzysnepo
wiHyw na jakosd wvkonvwanych rondl Spreet uzywany do robot powinien bvé zgodny z ofera Wykonawey |
powinien adpowiadad pod wegledem rvpow 1 tlosci wskaziniom zawartym w 55T, PZ] lub projekete organizach
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SprEgt bedzie gaarantowsd przeprowadzenie robor, zeodnic z zasadami okreslonymi w
imami Inzvmiera - [nspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontrakeem.
Jest da dostarczenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru koo dokumentdw
rzeiu do unvtkowania. w przypadku gdv WYITIAga)a tego preepisy.
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5.2, Wady robét spowodowane przez poprzednich Wykonawedw

1siniaia

Jesii Wykonawea wykonai roboty zgodnic » wymaganiami dokumentacii projekiower 1 SST.
wadliwose rych robdt spowodowana zosiala roboami wykonanvmi poprzednio przez inmyveh ’»\wkom ST TS 3]
sedrio wykonanvnit robotami, m_\' “'cflmmm

Inzymier - Inspektor Nadzoru zlect ki sposéb postepowania z popr;
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Pragram Zapewnijenia Jakoéci (PZJ)
a-Inspektora Nadzoru

Do opowiazkow Wykonawey nalexy Opmww“nic i przedstavienie do a
CmoZliwase rechniczne,

Programy
kadrowe |«

ipewnienta Jakodor, w kidrvm pr%aumi Ort
GIEE peMTeenidnm

runra
ustalemany lazvniers -
Program Z;‘;pewmcma Ja.i‘oc‘. Do
a1 czesc ogdlna opisujaca:
- OTganizac)e wvkonani ropot, w
j ruchu na budowie wraz z oznakowamem robot,

¥ BTNV | Sposol prowadzera robot,
- Organzacy

vmiéé?ch L preyuoowine pr"' verne,
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- SVsient 3pusob wykonania 1 procedure) proponowane kontroli sterowania jakofcia wvkonvwanyeh rabal,
- \npm.ﬁzemr wospreet 1ourzadzenia de pomiarsw 1 koatroli (opis Iubomtorlum wiasnego lub laboraworium,
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e wyvinkaow padan iab ; i
z 7311.}'ch winoskow ) rastosowanyeh r\orﬂ:u w procesie technologicanym, proponosany

ma veh nformach Inzynierowi - Inspekiorowi Nadzorn:
zolows opjs dJa Kazdepo asormvmentu robot:
RASEYN L ourzadzen swosowanveh na budowie ¢ oich paromeramy techaiczovin oraz WYPOSAZENEM

mechanzmy do sierowanis urzq_dzema ROMIZT0WO-KORIrine.
- rodzage 1 Hosar srodkdw ransporiu orar urzadzen do magazvnowaria | zatadunku maseridéw, spotw, lepiszery.

iwosci wCczasie ranspori,
estotliwosc. pobieranie probek, legalizagia § sprawdzanie
Dw. WyTwarzaniz mieszanck i wykenywania poszczezolnyveh

- sposeb p

6.2. Zasady kontroli jakosci rohér

Celem kontroii robot powinno bvé takie sterowanie ich proveotowanien | wykonantern abv osiagnad zalozona
jakosé robot. :

Wekonawea jest odpowicdzialny za peing konuole rebot | i Jakoscr materialow. Wykonawcea powinien
ZADEWnIC odno‘.w,’im system kontroil. wlaczajac personel, laboratorium, sprze:, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobizrania prabek 1 badat materialow oraz robot.

Wykonawea bedzie przeprowadzaé pomiary | badania materialdw oraz rabet z zestothiwoscn zapewniajacs
stwierdzenie, 2¢ roboty wykenano zgodnie 7 wymaganiami zawaniymi w dokumentacii projekowa 1 S ST,

W"kona\x‘ca dostarczy Inzynierowt - Inspekiorow: Nadzror swiadectwa, ze WSZYSIKIE S10s0wane urzadzenia i
spregt badawezy posiada)y waina legahzacje. zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja \wimuamom nOTT
Ul\febhjcll.yi_,ﬂ pru&. cdury badan.

lnzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mied nicogramezony dostep do pomieszezen laboratorvinvel w ceiu ich
inspekcir
Wszvstkie Roszy zwigzane 7 organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
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-
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6.3. Pobieranie probek

Probir beda ponierane losowa. Zalecs sie stosowarne statvstveznyeh metod pobierania probek, opartveh na

wowe clemenry sredubiil mogs byé z jednakowsm pravwdopodobienstvem WYlTypOwie

do badan

MVRIED - inspekior Nadzon edzie misd Z2pewniony mozitwosé edzialu w pebieraniy prébek.

inzvmier - lnspekior Nadeoru bedzie mé g przeprowadzad dodatkowe badania w niezaleznym laboratoriem
e swazanym 2 owykonawstwem robdn oveh materialow kiore budza wupliwodel co do jakosoi. Koszry tyeh
“ormepadiu stwierdzenia usterki, o ow przecranvim preypadku koszry

dndatkowyeh badan pok ":w.l.' Wivkonawen o
i pekrvwa Zamawinac

6.4. Badania i pomiary

zone zeodnie """Ilé&{;i?h]ﬂ] NOm. W ‘Jf".'p;?di\.llu hﬂ_y oy

Dadama  pamury beda

}\J:gnkL wigk bud T, stosowad mozna wviverne krajowe. albo nne procedun
2 j'nZ':/ { tern - inspekion N 11
:"r::u’ prvsiapenien do opemnarew lup badan, Wvkongwea powiadomi [nZvniers -Inspekiors Nadzory o
rudza)u, aviggseu. termunie ponvaru lub badanin P wikemamy pomiary lub badania Wvkanawea prredsmvi na pisnue
how !1.L1 do akcc opInzyniera - inspekiorn Nadzom,

3. Raporty z badan

p:‘.‘.'ﬂlc!‘lj:i Jakaser
- Inspekiorow] Nadzers na formularzach weediig

6.6. Badania prowadzene przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru

D celow hontrol jakoder § zowierdzama, lnzymier - Inspeiaor Nadzoru uprawmony jesi do kontrels,
bierama probeh | badaniz materiaiow Zapewniona mu bedzie wszelka potizebnz Go tego pomoe ze strony

WorRDMw Y

1 owervtikacn svsiemu kontroli robr prowadzonegn prrez
fubot 2 owavmaganiam SST nz podstawie wenikdw hadan

Inspekior ‘\ac;n;u

Hispektlor Nodzone w g
OTUNE; BIWICIZCNNL 1

o
FRAL Y
provpadiu gdvy wyniki nveh badar not Xlerdza niewiarvgednosé raponidw Wrkenaweyv, catkowite koszy
B badan | pobreranm probek ponicsime zosicng orrez W vkonawez 1 odjele od wartose konrakiu a wvniks te beda

podstawa oceny jakoscl robot w odbiorack robat ulegnjacyel zakryon 1 ostatecznvek.

6.7. Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Prred wykomaniem badan jakosct materialow przez Wykopawes Inzvmer- Inspekior E\.;-ad:om MUre Sopuscid
do uzyein materialy posiadajace siest procucenia stwierdzajacy ich pelng yodn(, ¢ z warunkami podanymi w SST.
Woprzvpacku matenatdw, dla kworvh Aesty 58 wymagane przez SST, kazda partin dostarczona do robot

puwInma posiadac atest okredlajacy w spost 2B jednosmaczny jep cuchy
Produkty przemysiows powinny posiadad awesly wydane przez producenta, popare w razie potrzeby
wynikami wykonanveh przez nmego badan, Kopie wvniko vveh hadan beda dostarczone Pr7. iy KOnuwee

lnzymierewt - Inspekiorow! Nadzory,

{ o



Urzadzemia lzboratorvine ] sprzet konrroino - pomiarowy zainstabowany

wowyvtwormach lub maszynach musza posiadac wazna legatizacie wydana przez upowaimione instyiucie
Matertaly posiadajgce atestv. a urzadzenia - wime legahzacie moga bvé badane w dowolnvm czasic Jezel
zostanie stwierdzona niezgodnodd ich wiasciwosel 7 SST 1o takie materialy Vlub urzadzeniz zostana odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

L Dzlennik budowy
Dzienmk budowy jest wemaganvm dokumeniem DIEWRYM obowlazujacym Zamawizjacego 1 Wykonawes w

okfesie od przekazama Wykonawey placu budowv do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziainodé za
prowadzeme d:]mnu\.- buuom z:ocm“ z ()bU\‘v'lﬁZ'L]jan]"r‘] "312Lp|aam: spoczywa na va!\(m':mc"

i mnienia oraz wchni hwci I l'UbDOderLE}J soony oudowv.
¥ zapis wodziennitu budowy bedzie opatrzony dara jego dokonania, podpisem osobyv. kidra dokonata
dantem jej rmieria i nazwiska araz stang ms]r a stuzbowego

pisy beda czvielne. dekonane trwila technika, w porzadku chronologicznymn, bernodrednio jeden pod

drugim. hez preemws
Zaia one do d/:mn:l\a budom protokedy | inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numersm zdaeznika
ko budowy i Inzyniera - Inspekiora i\mzom.
Do dz:enmka bm.o»x o nalu__\‘ WSYwWal w szezegolnosci:
; lacu budoway,
z Zamawigjacegs dokumeniacy projekiowe;.
2 inzymizra - Inspeklon ’\fadm T Proa;m U LJDE'WTJ&D]J Jakodcr harmonogramow robét.

- dae prrekazania W

TRy TosTos
i

ulegatacyen
! veh odbiorGw 1o,

S WYHISTEMIA. U2 Propozycie Wvkonawey,

- 3an pogody | lemperalure powietiza w okresie wvkonvwana robi rodlegajacyeh ogramezenionm lub wymagamom
szezepdinym w zwiazku 7 warunkemi klimatvezavmy,

istveh warunkow geniechnicznych z 1ch opisern w dokumentae 1 projelowe).

TVINFCR (pUMTArOwyeh) dokomwwanveh preed | w rakeie wvkonywanma robor,

- rucdnosd

;.{_\HDOHL. g:O(J
aposobu wykonyvwana zabeznieczema robén
‘Czaee jaxoscel matzriaidw. pobierani probek oraz wvniki przeprowadzonvedh badan z podanem, kio je

- cane dors

poszezepolnyeh elementow budowli 7 podanicm. ko je przeprowadzal,
- R lotne intern muj- 0 '"zr'w' rl robo
afnienia W
i Sie.

@ - Inspekiora Necdzors wpisane do dziermika budowy W vkonawea  podpisuje
"ju:m luh L.lju_::m Junow aI\L

Ronawey. wpisane do dmenntka budowy beda przedlozone Inzymierowi -

\4

Ksiega obmiaru stanowt dokument porwaizjacy na rozliczene faktvernego posigpu kazdego z eiementow

robol Obrmisry wykonanyeh robol przeprowadza sie w Jednostkach przyietveh w kosziorysie ofertowvm | wpisuje do

Kswzg; obmiara,
3 Diolymeniy laboratorvine .

s

iki laboratorvine. atesty materiatow. orzeczenm o jskosci materialow, recepty robocze | Kontrolne
wrailkl bacan Wykenawey | Zamawiaincego powanny by gromadions wofomie uzgodmione] wo programie
zapevwniema jakoso DOJ{HIH:HI\ te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny bvé udostepniane na kazde zyczeme

Zamawiaraceno .
ey

¥
.

4. Pozestate dokumenty budows
Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprocz wmienionyveh w pkt -3 nastepujace dokumenrcy:

al - puzwolenie nia realizacje zadania budewianege.
i prowkoly przekazania placy budowy,



kanewanyeh

rizhe 1
roboL Kiore w a,“!vvﬁ pmu: 1€
Odbicr rebor zamkaraey
cwentuainych ho:v_h 1 poprawek bez
Odbiery robar dekonuje Inz
zoiasza wpisem do dzenmika budowy z
powinien byc przeprowadzony nicxwlocznie, nie pozniel jednak niz w clagy 3 dnl ad dary zgloszenia wpisem do
te Infvniera - Inspektora Nadzoru,
uvcema Inmmier - Inspekior Nadzon na podstawie dokumientiw

an wykoname

Tiamow:ms:z oaclnego posiepu rohdt

nier - inspektor Nadzoru. Gotawosc dane ey rabdt do odbiory Wivkonzwea

z jednoczesnym powaadomieniem indveizn - inspekiora Nadzory, Qdbiar

dziennika budewsy i powladomienizm o tvm fake
Hosc 1 jakoss robdr uleq 1
Zewrerajacych xomplet wamikow badad laberatoryinveh | w oparciv o przeprowsdzons pomiary, w koniTontacii 2

aok nmgm.u_.n projekiowa. S5T. uprzednum ustzleniami oraxr w oparcin o ewentualne badania wiasne,
Acrdzeria wdehivlen od provierveh wymagan §oinmvch \&u/"%l!]bj:u“l.h ustaien Inzynier -

prawkowwveh lub o Zimian 1 korel

TAKres okt

udejinuge decviie Cokonina potraces.
len 1 pode;mowaniu decvz)i o robotach poprawkowveh lub roboiach d odatkowych Inzvme
Nadzoru u»sh_wcuna ‘ui:u.zu,u 1z mm-. adoioru pounc w SST fhmcmm dane; czg ﬁ 1robor,

8

3. Odbior ostateczny robat

na mobeot woodmesieniy dooeh toser,

Udhior estteczny aeleza na finalne

ukQsCr 1 wartosce
Cathowne zukonczenie rohdt oraz goiowodd do odbiore osizteczneso powinng byl stwierdzona przez
Wkonawee wpisem do dziennika budowy 7 bezzwlocznvm powilademieniemy na pismic o vm fzkcie indviiers -
N S
dioni.
Cdbior ostateczny mbm n"»ﬁ'!p: W us:xioi?\,'n. WoWan unk-"cj'"; Rontrakmu hezae wd dnia porwierdzenia

rawidtowoids: operam kolaudecyinego.

Oamo:‘u osiar:
Inspektorn Nadzoru 1 Wkonawey, Komisja odbiergzaca roboiy dokon
przediozonyeh dokumentaw, wynikdw | pomiarow, oceny wizuzlne) oraz zgodrose: wvkonznia robat - dokumenrtac)a
projekiown 1 3ST

Wotoku odbiomns ostatec

42 pr
200 robot domna .\'omea w}-;mc‘;om przez Zamawiajacess w obecnose: 'fnz THET: -
a ich oveny Jakosciowe] na podstawie

S:r; 7 rexlizagia ustalen previetveh womakoe odbiorow
borobot

robot zanikajacveh u;;‘-g;}}ac}fc‘ zakreste  wykonaniz robdt uzupeiniajaovel

poprawkowveh
Woorzvpadku nizwvkonania wvznzezonych robot poprawkowych lub robdt uzupetmaacyeh

przerwie swope czvnnodel 1ousiall nowy  erm

WATSTWIC
noadbions

4

saimralngy lub robolach wvionezeniowseh.

GRTAlesIne: a0
t asorlvmentach

acit 1 nie me wigkszepo

u stwizgrdzena o

miadkn

O WA FRNG] t.mhuanl.JLm f

BICIRACTIE odo eg 3
wptvivu na cechy c}\sphdn.n"\-\]ne obiekty 1 bezpieczenstws ruchy, komisja dol;ﬂm potracen. OL,LHI.J‘]:JAL DOMINE S201T)

waltnsd wykonanved el w stosunky do wymagan prev qerych w dokumentach konmkowveh,

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania edbioru osiateczmego robot jesi prowokdl adbioru Ostaterzne o
robet sporgadrony we wrom ustalonego przez Zamawiajacego, -
Do odbioru usiatzcznego Wykonawea jest zobowiazany provgotowad nasigpurace delumenty.
dokumentace projekiowa z naniesionymi zmianami.
szezegdlowe specyfikacie techniczne.
- LW 301 i zalecema Inzyniera - insucl\mru Nadzoru. zwlaszeza przy odbicrze robot zanikajacveh 1ulegzjacych zakryvein

miumuncmo wanie wykonama salece
recepty i ustaleniz techrologiczne,
dzienniki budowy 1 ksiegy obmiaru,
wynlk pomiardéw kontroinyeh orar badan { aznaczend laboratorvinvel zuodne 7 58T 1 P7J.
atesty jakosciowe whudowanveh materiatow,

3 | |
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJFE
ODTWORZENIE TRASY | FUNKTOW W

3-01.01.01.

11 Preedmiot SST

SLrrzedmiol O i

Proednnoem  pinicsze; b‘,)LLwli..iLH techmezne; (S5T) sa wymagania  dotyczace

wiwonanta 1oodbiors robot zwiazanveh z odiworzeniem trasy drogowe] 1 jej punkiow

w3 SohosCIon i,
P2, Zakres stosowania SS7T

ST jest swsowana eko dokument preetargowy i kontrakiowy przy o zlecaniu

realizacn inwestycji jak podano w tytule opracowania

L3 Zakres robot objetveh 581
casad  prowadzenia  robdt
smi na celt odiworzeniz

NI Zawarie W pmigysre) :sD\,C‘.‘i]\iE.Jl dotveza

CREZVSIRIM CZVINOSCINTT Uma: Il
oo vove) 0raz poloreni uhfekum t'L\mr,w\JLh

LA Odtwverzenie trasy 1 punkidw wyvsohosciowych
Woozakres robol pomiarowveh. zwinzanych 7z odiworseniem  trasy punkiow

AR ENE LS VAR W A A hl)u;._l.

nweoe punkidw eldwnvely osiotrasy

L) SPrAM TSN WYZNACZSA SVIUACYines o | wy

punkiown wysokodeiowveh,

':;u,u e ost rasy dodatkowviml punhiami twyznaczenie osil

Vwvinaczene dodatkowveh punkiow wysoxosciowveh reperdw roboczyceh).
‘:." \-\‘_\""‘!E!‘CZ‘L‘PEL “f?g,krmou poprzecInyvel,

et zastabilizowame punkiow w Sp sob twalv. ochrona ich orzed zniszezeniem oraz
nakowarie w sposob wlatwiaiacy odszukanie i ewentalne odiworzenie.

v zalamania osi irasy. punkly kierunkowe oraz poczatkowy

L4k Punkiv wldwne o

P Roncowsy punki tasy.

adne 7 a'_\box-u*n pacymi, adpowiednimi podskimi

[y

1.4.2. Pozostaie okredienia podstawowe sa 7

normami ¢z definwcami poda 2aniz Og.r_n]m pkt 1.4




5. Ogolae wymagania dotycezace robdt

Quolne wymagania dotvezace robdt podano w SST D - 00.00.00 SWvmagenia oadlpe”

pki 1.3

[ £]

MATERIALY
2.1 Ugolue wymagania dotyvezace materiaiow
Ugoine wymaganiz dotvezace materiatow. ich pozyvskiwania i skindowania podang w
SST D - 00.00.00 Wymagania ogdlne” pha 2,
2.2, Rodzaje materialéw

Do utrwalema punkidw gidwnych trasv nalery stosowad pale drewniane z swoidziem
m stalowyn shupki betonows albo rury metalowe o diugosct okolo 0,30 meta
wosastedziwie punkiow

“ale drewmane umigszezone poza ;*amcq robdt ziemnveh,

.
alzmania rasy, puwm] miec srednice od 0015 do 0.20 m i dlugosé od 1.5 do 1.7 m.
e l VER pUnkiow 113%51‘1} stosowad panki drewnane sredricy od

ace) nawierzehni

» O30 a dla punkidw L’lI“L*.'EL]SJ'l}'Ch wolstnig]

we Sredniey 3 mm g c’i‘uuu:,; od 0.04 do 0,05 m.

Swradks” }JLJ‘\UJJ]\ mied ul..L SoSC okofo 050 im0 I prz sekro } f,’O\{O\Nl”.

3SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania doivez: 1ce sprzeiu

N N N Ta i s R ST ;L
SPUZCTU DOCAnd w ool bd - DUO0 U0 Nymacania

cgolne”
N

31 Sprzet pomisrowy

Dz) OEROrZEML SMUACVego By 1 punkiow wysokodciowseh nalezy siosowad
nasigmacy sprzet:
- wodchiy lub tachimetry.
nrweElaten
- duairmerze.
= vizhi
~ fan

TSty 5l ZPIA!

r\p]'?z-‘f SLosow 'n‘ L]U (\\‘J.\mr%frq TSy d]‘ogo\.\.‘ei ! Iei Dunkiév‘: -.Y".:"\..\ )"C:”,
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomlary
4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyezace transportu

Ouolne vozace transporiv podano w SST 1) - 00.00.00 . Wymagania

ogolne” pkt 4

4.2, Transport sprzetu i materialow
spreet 1omatenialy do odiworzenia wasy mozna przewozi¢ dowoinymi srodkami

transportu. .



WYKONANIE ROBOT

th

1. Ogdlne zasady wykonania robat

Opolne zasady wykonania robdt podano w SST D - 00.00.00 ,Wvmagania ogdlne” pki

A

Zasady wykenyvwania prac pomiarowych

veopowmny ol wykonane zgodnle z obowiazujacymi Instrukejami

Prace pon
GUGIK tod 1 de 7

zawierdjace 10\43 ragiet \spﬂ“/"lﬁlﬁ )unhov ghmn* ch Lmb‘. Oraz reperow,

Woeparcie o materialy dostarezone przer Zumawiajacego. Wykonawea powinien

preeprowadzic obbezentn 1 opomiary geodezvine niezbedne do szezewolowego wytvezenia

FOnOT

Prace pomarowe 'm\\f:m\ Ve owylonane przezr osoby pOSJ-CldQ]'C!CC Odp@‘.,\_rjcdnj@

canfinkace 1 uprawnienia)

VRO o

powiny by CETIAWIAUCE 2O,
Wekonavioa powinten sprawdzid ory rredne rerenu okredlone w

reeczvwistymi rzednymi terenu. Jezell Wykonawcea stwierdzl, ze

dokumentac }

provekiowe)
Zyvuisie
[

projekiowe]. o poviimezn powadomc o tvm Ingyrniera, Ui

Uoistotiie e e ol I‘?\‘f{f_;n\f(‘h okresinnveh w dekumentacn

i powmne oYV zauenane  przed podja;i:l:m odlne:lwl_a.

Judainowe. wy 3 ﬂlh'd]dgb Z7

VY ey g vt .
Voszysthle ronon

_ 4 DRCEL x\ }\uI VAW CL.
Sszuvsikie roho{}\ Ridre bazuja na pomiarach Wykonawey, nie moga by

¢ TOZpOCIELe

rslxu‘rs towamem wymiss poplarow przer (nzyvniera

chofkouwe punkiy glowne trasy | punkry posrednie osi trasy musza by

Punkt wierz

SpOsOh wiTany I icdfm‘mafznv charakterystvke 1

ZHOPE JRECIENIL ORTSSN

pamc:m:‘. tveh punkion. Forma 1owzor tvel oznaczen powinny ave zaskceptowane przw
‘\,l.-'\, enaven just odpowiedzialny 2o oclrone wszystkich punkiow pomiarowveli 1 ich
Jezein znaks pon'*iam'vx'c przekazane przez 7 amax\‘iztjacecro

o2 swiadomie jub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie

h_ E-;-\mn:c:;:_n-: do delszego prowadzenia robon o zostina one odtworzone na koszr

Wvkonawey
Wazysikie pozo
raleza do obowiazkaow Wykonawey.

e prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe) realizacji robo

3.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktdw
wysokosciowych
Punkr wierzcholkowe ..ﬂ<j«' it punkiy gidwne powinny bvé zastabilizowane w
sposeb trwaly . prev uzvelu pali drewnianyveh Jub sfupkow betonownch, a takze dowiazane do
”o%own- i poza granica robdét ziemnyeh. Maksymalna odlegiosd

punkiow pomocniczyeh.
a odeinkach prostveh nie moze przekraczad 300 m.

pomitedzy puniiaml gidwnymi n
Zemawligjacy powlnien zatozyCe robocze punkty wysokoiclowe irepery roboczed

wzdiuz os trasy drogowe], a takze przy kazdvm oblekele inzynierskim.




piaskiu powinna w_\-um ‘"\’J‘ mr:lruw, natomiast w terenie fdhh[_\'iﬂ 1 gorsium pt,)wnma by
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfigurac)i.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwiazanveh z wyKonaniem trasy

drogowej i obiektow lowarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystad punkry stale
na stabilnyeh. ismiejaeveh budowlach wzdhuz irasy drogowej. O ile brak takich punkidw,
repery robocze nzlezy zalozve w postaci stupkow betonowveh lub grubvch ksziattownikow
stafowveh. osadzonyeh w gruncie w sposéb wvkluczajacy osiadanie. zaakeeptowany przez
nzvniera.

Rzedne reperow roboczyeh najezv okreslac z iaka dokiadnoéciak aby srednt biad
niwelagyi po wyvrdwnaniu by! mniejszy od 4 murvkm, stosujac niwelacie podwdina w
nawlazaniu do reperow panstwowveh,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia. zawlerajace
wirazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;,

5.4 Odtworzenie osi trasy

Crl

1(1_]uLL‘” prey v’\?_y'f\OJ_é"blclﬂIU sieci pchgunu;z
ezy 1’1'”_] dq“f}omj w dekumentaci projekiowe;.
fownyeh 1w punkiach pos’rcdnici* w
vania lrasy, lecz nie rzadziej niz ¢

D8 rasy powinna byé wyznac 1 el
l'\"ifé )r: Cl 7a 1arne) d ‘—] Alirergriio) toaea -kw-m*,' -
u QsCl lezne; od charakrer YSIYKD IErénu 1 uksztafion
I8

(o
~{ et ens

stosunku  do
ehwpzesd\, ~veh

S e o
SWVZNACIVe 7

AL
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Do utrwalenia osi wasy w terenie nalezy uzyé materialow wymienionyeh w pkt 2.2,
Usumgcie pall z osi wasy jest dopuszezalne tvlko wéwezas. ugdv Wykonawca robot
zasiapt je odpowiednimi palami po obu stronach osi. umieszezonveh poza granica rohoL

3.3, Wyznaczenie przekrojow poprzecznyeh

Wiznaczenie przekrojdw poprzecznych obejmuje wyznacrenie krawedzi nasypow |
wykopow an powierzehni terenu iokreslenie graniev robot), zoodnie z dokumentacja
projeklows oz womigiscach wvmagajacveh u’fupe%men 1 dla poprawnego przeprowadzenia

ronot 1w mig)scach zackeceptowanych przez Inzyvniera

Do wwvrnaczapia keawedzl nasypow 1 wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne
pabtki Jub wiechy,  Wiechy maleiv  stasowad  w przvpadku  nasvpow o wvsokosc
przekraczajace) | metr oraz wykopdw glebszveh niz | memr. Qdlegiosé miedzy palikami mb
wiechami nalezyv dostosowad do ukszialtowania terenu oraz geomelril trasv drogowe].
Odleglod¢ 12 co najmnie} powinnz  odpowiadad odstepowi  kolejnveh  przekrojow

: .

lowanie przekrojow poprzecznveh musi umozliwiad W#I\onfime nasypow |
u-'ykoptm o ksziaicie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCl ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét,

Ogdine zasady kontroli jakosel robét podano w SST D - 00.00.00 - Wymagania
0goine” pki 6

\T|



0.2, Kontrota jakose! prac pomizrowvch

Kontrole jakosct prac pommarowveh zwiazanveh 7 odrworzeniem trasv i punkiéw
wysokosciowyceh nalezy prowadzié wedhug ogdinveh zasad okreslonveh w instrukeiach i

wynreanyeh GUGIK (1.2.3,4.5.6.7) zgodnie 7 wymaganiami podanvimi w pkt 5.4

ORMIAR ROROT

710 Qgolne zasady obmiaru rohot

Og«jinc zasad v abmizru rohdt nndji 0w SST D - 000000 W vm “‘(HLJ 0go Olne pi\t

2. Jednostha obmiarowa

Jednosika obmiarowa jest km (kilometr) edos orzone 2] rasy W lerenie.
swigzanych 7 wyvznaczeniem obekiow jest czescia ebmiaru robdt mSST

L

s

Oimiar robotr 7z

o i

8. ODBIO]

>5T D= 00.00.00 MWymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposib edbioru robot

FASY w o WlThlT nasigpuie nd podsiawie
lup prowokdtu z konwolt veedezving), kidre

J.1. Ogoine ustatenia dotycezace podstawy piatnosci
awy pizinosct pedane w SST D - 00.00.00

Ugolne usalenia dotvezace podst

SWamagania ogolne” pie

9.2, Cena jednostki ohmiarowe]

Cena | km wykonania robdr abej muis'

v dodatkowyim pu.fxaa'in":h

- wyznaczenie dodatkowveh pun Kb wysokosciowich.

~owvznaczente  przekrojdw  poprzeczaveh v e\“.‘smzaaln}'m wyivezeniem  dodatkowyvceh
przehroponw
zastahihzowanie punktdw w sposob mwaly,
utatwiapace odszukanie 1 eweniualne odiworzenie

.ochrona ich nr/ed Ziszezeniem i oznakowanie

H. PRZEPISY ZWIAZANE — T2TWCRIENE TRASY | PUNKOW  WYSOKOSCIoWYoh

- Instrukeja techniczra 0-1. Oﬂol zasady wvkonvwania prac geodezvinyveh,
2 Inswrukeys techniczna G-3. ndcf.am obstuga 1mwestyeyl, Gidwny Urzad Geodezii i

Karografll, Warszawa 1979,

2 lnstrukeja echniczna G- Geodezying osnowa pozioma, GUGIK 1978 .
<4 Insvukeya wehnezna G2 \v\".}'fﬁ-:\_OSLIO‘u-\ g osnewa geodezying, GUGHK 1983
> Instrukeja techniczna G4, Pomiary svtuacyine 1 wysokosciowe, GUGIK 1979,

6. Witvezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyine, GUGIR 1983,



D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

[.2. Zakres stosowania QST

Ogolna  specvfikacja techniczna (OST)  stanowi obowigzulaca
podstawe  opracowania  szczegdlowe] specytikacji  techniczne] (SST)
stosowane) Jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizac)i robot na drogach krajowvch i wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robdr na drogach
miejskich i eminnych.

1.3 Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w ninicjsze] specviikacji dotvery zasad prowadzenia

robot  zwiazanych  ze  zdjeciem warstwy  humusu  /tub  darniny,
wykonywanych w ramach robét przvgotowawczych.

i Okredlenia podstawowe

Stosowune okredlenia podstawowe s§ zgodne z obowlazujacymi,

adpowiedaimi polskimi normami oraz » definiciami podanymi w OST D-

M-00.00.00 _Wymagania ogdine™ pkt 1.4,

"

1.5, Ogoloe wymagania dotyezace robot

Ogdlne wymagania dotvezace rohot podano w QST D-M-00.00 (¢
~Wymapania oudine” pht 1.3

IOMATERIALY

Nie wystepuja.

SONPRIET
3.1 Ogolne wymagania dotyezace sprzetu

Ogolne wymagania dotyvezace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne”™ pkt 3.

3.2, 5przet do zdjecia humusu idub darniny

- = spycharki

- = oputy. szpadle | innv sprzet do rgcznege wykonywania rebot
ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanic robét sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki 1 samochody samowviadoweze - w przypadku transportu na
odieglosé wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.



Do wyvkonania rebdt  zwigzanveh ze  zdjgciem  warstwy  daminy
nadajace) si¢ do powtomego uzveia. nalezy stosowad:
—~ noze do cigela daminy wedhug zasad okreslonveh wp. 5.3,
-~ fopaty i szpadle.

4O TVRANSPFORT
4.0 Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Cgolne wymagania dolyezace transportu podane w OST [3-M-00.00.00
- Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2, Transport humusy t darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z  zastosowaniem rowniarek  lab
spyvcharek albo przewozic transportem samochodowvm. Wybor $rodka
transportu zalezy od odlegloscl, warunkow lokalnych 1 przernaczenia
humust.

Daming nalezy przewozic¢ transportem samochodowvm. W przypadku
darminy  przeznaczone] do powtdrnego zastosowania. powinna ona byd
transportowana w sposob nie powodujacy uszkodrzen.

th

1L Ogdlne zasady wykonania robdr
(Ogdine zasady wykonania robot podano w QST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine” pkt 3.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych., w miejscach
dokopow 1w innych migjscach wskazanveh w dokumentacji projektowej
powinien by¢ oczyszezony z humusu i/lub dariny.

5.2, Zdjecie warstwy humusu

Warstwa  humusu  powinna  byé  zdjeta 7 przeznaczeniem  do
porniejszego  uzvela  przy  umacnianiu o skarp.  zakladaniu  rawnikow.
sudzeniu drzew 1 krzewow oraz do innveh czynnosci okreslonveh w
dokumentacit projekiowe]. Zagospodarowanie nadmisru humusi powinno
bv¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST {ub wskazaniami Inzyvniera.

Humus nalezy zdejmowad mechanicznie z zastosowaniem rowniarek
lub spyvcharek. W wyjatkowveh svtuacjach, gdv zastosowanie maszyn nie
jest wystarczajace dia prawidlowego wykonania robot. wrglednie move
stanowiC zagrozenie dla bezpieczenstwa rohdt {zmienna grubosé warstwy
humusu,  sgsiedztwe  budowll), nalezv  dodatkowo  stosowaé  recxzne
wykonanie robor jake uzupetnienie prac wykonywanveh mechanicznie.

>
L

Loy

s



Warstwe  humusu nalezy zdjac z powierzehni calego pasa robdt
ziemnych oraz  w innych  migjscach  okreslonyeh  w  dokumentaci
projektowe] lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubose zdejmowane] warstwy humusu (zalezna od glebokodel jego
zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb lego wykorzystania na budowie itp.)
powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub
wikazana przez Inzyniera, wediug faktyeznego stanu wystepowania. Stun
lakivezny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosei zwiazanveh ze
zdjeciem warstwy humuxu

/.“]mt\ fumus

iivad

£
-

egulamyeh pryvemach. Migjsca
bl\]dd()\’\’dl]]d humusu powinny byv¢ przez Wykonawee tak dobrane. abv
humus byl 7abczpieczon}f przed zanieczyszcmmem, a takZze najezdzaniem
przez p@; 1zdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych
opuddw 1 bezposrednio po nich. aby unikmad zanleczyszezemia ghua lub
INNYN gruntem nicorganicznyim.

5.3, Zdjecie darniny

Jezeli powierzehnia terenu w obrebic pasa przeznaczoneso pod budowe
rasy drogowej jest pokryia daming przeznaczona do umocnienia skarp,
darnine l’]d]L]\ 7(‘]]’1(: w o sposoh, Lton ne  spow Od‘.}}': }‘:3, ngrkodryen |
preechowywad w ﬁapa‘*-‘ﬁ‘amcl varunkach do czasu wykorzystama.

Wysckie trawy powinny by¢é skoszone przed zdjeciem daminy. Darning
nalezy cia¢ w regulame. prostokatne pasy o szerokosci okolo 0.30 metra lub
w kwadraty o dlugosci boku okoto 0.30 metra. Grubosé daminy powinna
wwnosié od 0.03 do 0.10 melra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej damninv. Jezeli
darnina przed powtdmym wykorzystaniem musi by¢ skladowana. to zaleca

e Jep rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak migjsca na takie
rozlo7enie damniny. to nalezy ja magazynowad w regularnveh pryzmach. W
porze rozwoju roslin darning nalezy skladowad w warstwach trawsg do dolu.
W pozostalym okresie dumine nalezy skiadowad warstwami na przemian
trawa do gbry 1 trawa do do%u Czas :.Idadow.m]a darmnimy  przed

i

miejsce wsi;azane w SST Iub przez Inzvniera.



i KUONTROLA JAKOSCT ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jukosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosdel robét podano w OST D-M-0G.00.00
- Wymagania opdlne” pkt 0.
6.2, Kentrola usunieeia humusu lub/i darniny

Sprawdzenic Jakoscr robdt polega na wizualng] ocenie kompletnosel
usuni¢eia humusu lub/i daminy.
OBAMIAR ROBOT
7.1, Ogolne zasady obmiara robot

Ogélne  zasady obmiaru robét podano w  OST  D-M-00.60.00
~Wymagania opolne™  pkt 7.
7.2, Jednostka vbmizrowa

jedausikg obmiarowy Jest m” (metr kwadratowy) zdjele] warstwy
humusu lub/1 darniny.
3. GDBIOR ROBOT

I Y- I [ R o P I V) . I B
LA Ll Y DI PLIEMH ll)lIHHII() W 1
1

9 PODSTAV A PLATNOSC
9.1, Qgolne ustalenia dotyczgee podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczgee podstawy plamosei podano w OST D-M-
00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

- — zdjecic humusu wraz 2z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub
adwiezieniem na odklad,
- - zdj‘gcie darniny z e\’\femll:ﬂt]ym odwiczieniem 1 skladowaniem i._j W

recularnych prvzmach.

. PRZFPISY ZWIAZANE

Nie wvstepujq.

T‘*\j

2



D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW

Cap

LAVET
[LE.Przedmiot QST

Preedmiotem niniejsze] ogdlnej specytikacii techniczne} (OST) sy
wymagania dotyezace wykonania i odbioru robot zwiazanveh z rozhidrkg
clementdw drog, ogrodzed i przepustow.
1.2, Zakres stosowania OST

Ogolna  specyfikacin  techniczaa {OST) stanowi  obowiazujacy
pudsizwe  opracowania - szezeedlowed specylikacii  techiniczne]  (SST)
stosowane] Jako dokument przetargowy 1 koatraktewy przy zlecaniu i
realizacii robot na drogach krajowyeh wojewadzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy ziecuniu robot na drogach
migjskich 1 gminnyeh.
I.3. Zakres robdt objetveh QST
Istalenia zawarte w niniejszej specviikacii dotyeza zasad prowadzenia
rohot zwiazanveh z rozbidrka:
- — warstw nawierzehni,

T .
-— K rAMVET
WL

o}

- - chodnikdw,
- ogrodzen,
~ = barier i poreczy,
-~ znakow drogowwch.
—  preepustow: betonowyeh, zelbetowych, kamiennych. ceglanveh itp.
P Okredlenia podstawowe

Stosowane okresienia podstawowe 51 zgodne 7 obowigzujacymi.
odpowiednimi polskimi nonnami oraz = definicjami podanymi w OST -

M-00.00.00 . Wymagania opdine” pkt 1.4,
L5, Ogdlne wymagania dotyerace robaot

@]

Al

“goine wymagania doiyezace robdt podano w OST D-M-00.00.00
- Wymagania ogdine™ pkt 1.5

IOMATERIALY
2.1 Ogalne wymaganis dotvezgee materialow
Oeélne  wymuagunia dotyezace  materialéw, ich pozvskiwania i
sktadewania. podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne” pkr 2.
2.2. Rusztowania
Rusztowania robocze przestawne przy rozbidree przepustow mogy byd
wykonane z drewna lub rur stalowych w postaci:
— rusziowan koziowyeh, wysokodel od 1.0 do 1.5 m, skladajacych sie 7
lezni 7 bali (np. 12,5 x 12,5 ¢m), nog z krawedziakow (np. 7.6 x 7.6 cm),
steren np. 3.2 % 12,5 em) i pomosty z desel:,

-~ rusziowan drabinowych. skladajyeyeh sie ¢ drabin (np. diugosci 6 . 04
szerokoser 52 em). uszivwnionveh siezeniami z desek (np. 3.2 x 123 A



cm), na ktérveh szezeblach (np. 3.2 % 6.3 c¢m) uklada S1¢ POMOSLY 7
desel.
= przestawnyveh Klaek rusztowaniowych 2 rur stalowych srednicy od 38
do 65,53 mm, o wymiarach klatek okolo 1,2 x 1,5 m lub plaskich kiatel
Tusz iow’amow\ ch {np. z rur stalowych srednicy 108 mm i l\qtowmlmw 43
XASxImm i 70x 70x 7 mm). o wynuarach kiatek okolo 1,1 x 1.3 m.
— rusziowan z rur stalowyceh srednicy od 33.5 do 76,1 mm th]c ronych
tacznikami w ramownice | kratownice.
‘Rusztowanie  nalezv  wvkenaé 7z materialéw odpowiadajacych
NAstepigeym normom:
-~ drewno i rarcica wg PN-D-93017 [1]. PN-D-96000 [2]. PN-D-96007
h [3] fub innej zaakceplowane] przez huvnlcm
-~ gwordzie wg BN-§7/3028-12 [§],
- rury stalowe wg PN-H-74219 [4]. PN-11-74220 {51 lub inne
zaakceptowane] przez Inzvniera.
- = katowniki  weg  PN-H-93401[67, PN-H-034(2 (7] lub  inngj
zaakeeptowane] przez Inzvniera.

AR T A
LRPRTE

-
J.i. Ggdine wymagania dofyeziee sprzetn
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.1 Sprzet do rozhiorlks

Do wylkonania robat zwi iqzanych z rozbidrka elementéw drog, ogrodzen
boprzepustow moze byé wykorzy stany sprzet podany ponizej. lub inny
zakceptowany przez lnzyniera:

= Sspvcharki,
— tadowarki.
-~ Furawie samochodowe.

— samochody ciezarowe
- zrvwarky,
- — mioty pneumatvczne.
- — pily mechaniczne,
-~ frezarki nawierzehni,

- — koparki.

N



A TRANSPORT
4.1 Ogdlne wymagania dotyezace lransportu
Crgolne wymagania dotyezgee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wyvmagania ogdline” pkt 4.
2. Transport materialow z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozic dowelnym $rodkiem transportu.

SOWYRONANIE ROBOT
Sob Ogalue zasudy wykonania robit
Ogolne zasady wylkonania robét podano w OST  D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne™ plct 3.
3.2 Wylionaaie robdt rozhisrkowych

RO['JOH rozbiorkowe elementéw dlﬂﬂ nm‘nrl/en 1 przen 1oty Qi_‘\,gég‘;g;jg;
u:)umuuu z terenuy budmw \\S?V:fkuch elementow wymi Cmgnwch wopkt
.1 .

Tcsh dokumentaq prmdﬁowa nie zawmra dol Lumentac)

lnwenmn?m}jnq b/ rozbidrkowe], Inzynier moze polecié Wykonawey
sporzadiciie takie) dokuwnening)i. w kiéref zostanie okresjony przewidzi
odzysk materialow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie jub recznie w
sposdb okreslony w SST ub przez Inzvniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzehni z zastosowaniem i'rlzau'c}'
drogowych. nalezy  spelnié warunki  okreslone w OST D-03.03.11
Recykling”

W przyvpadku robét rozbidrkowych przepustu nalev dekonad:

-~ odkopania przepusm.
- - ew.ustawienia przenosnych rusztowar: przy przepustach wyzszyveh od

akoto 24

pmmunuf n,h\ VROT *katuna



- oczyszezenia  rozebranyeh  elementdw,  przewidzianych  do
powiornege uzycia  (z zaprawy, kawatkdw betonu, izolacii itp.} i ich
posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbednveh uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie staja si¢ wlasnescia Wykonawcey. powinien on przewiesé je na
miejsce okresione w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy 1 materiaty, kidre zgodnie z SST stajg si¢ wlasnosein

Wykonawey. powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drivy. ogrodzen i
przepustow znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dekumentacja
projekiowy beda wykonane wykopy drogowe. powrmny bvé tvmezasowo
zabezpieczone. W szezegdlnosel nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich
wody opadowe].

Doly w miejscach, edzie niec przewiduje sic wykonania wykopdw
drogowych  nalezy  wypelnié, warstwami, odpowiednim oruntem  do
poziomu  otaczajacego terenu 1 zagesci¢  zgodnie =z wymaganiami
okreslonymi w OST D-02.00.00 ~Roeboty ziemne™.

L

et

NTROI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosei robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakodei robét rozhiorkowych

Kontrola jakosel robdt polega na wizualne] ocenie kompleinosci
wykonanych robdt rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenra

clementow przewidzianveh do powtdmego wykorzystania.
Zageszezenie grunte wypehiajacego ewentuaine doty po usunietych

elementach  nawierzehni, ogrodzen | przepustéw poOWINNo op::hliflt_
odpowiednie wymagania okltblone w OST D-02.06.00 Roboty ziemne”

TUOBNHAR ROBOT
7.1 Ogodlne zasady obmiaru rohaot
Ogblne  zasadv  obmiaru  robar . pedanc w OST  D-M-D0.00.0
- Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2, Jedwnosiha obmiarowa

Jednostia obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiork 2 elementow drog i
ogrodzen fest:

Q'l

7
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~ dla nawierzehni i chodnika - m” imetr kwadratowy),
- — dla krawesnika. opornika. obrzeza. dcickow prefubrvkowanyceh.
ogrodzen, harier { poreczy - m (metr),
- = dia znakéw drogowveh - szt {sztulka).
- = dla przepustow { ich elementow
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m” (metr sZescienny ),
b} prefabrvkowanych bdoanc_h zelbetowyeh - m (metr).

RODBIOR ROBOT

Ogdlne  zasady  odbiory  robér podanc w  OST  D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt §.
BOPODSTAW A PLATNGSCL

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy plainogci

Qadlne us Czace pudstawy plainosel podano w OST D-M-
00.00.00 ~Wyn ne” pikt 9.

9.2, Cena jednosthi obmiarowe;
Cena wykonania robdr obeimuje:

dla rozbidrks warsiw nawierzehni:

= — wyznaczenie powierzchni przeznaczone] do rozbidrki.

- = rozkucie | zerwanie nawierzchni.

© T &w. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki. w celu
ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,

- — zaladunek | wyvwiezienie materialow z rozbiorki,

-~ wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terent rozhiarki;

by dla rozbidrki kraweznikow, obrzezy | opomikow:

- = odkopanie kraweznikow. obrzezy | opormnikdw wraz z wyjecient i
OCZYSZCZEM e,

~ = zerwanie podsvpki cementowo-plaskowej 1 ew. law,

= = zaladunek i wywiezienic materiatu z rozbiorki.

- — wyroéwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dla rozbidrki scieku:

- — odslonigcie sciekuy,

-~ reczne wyiecie elementdw sciekowveh wraz z oczZyszCzZeNnien.

T T ew. przesortowanic malerialu uzyskanego 7 ro /% ,o,r}\:z, wocely
ponownego jegc uzycia, z wlozeniem na poboczu.

-~ zerwanie podsypki cementowo-praskowe;,

= uzupetnienie i wyrdwnanie podioza,

'
i




- = zaladunek t wywdéz materialow z rozbiorki.

- — uporzadkowanie terenu rozhiérki:

dy dta rozhidrki chodnikdw:

-~ reczne wyjecte phyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innvch
materialdw chodnikowycls.,
- ew. przesoriowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w o celu
ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,

- — zerwanie podsypki cementowo-piaskowe].

- — zaladunek 1 wywiezienie materiatdow z rozhiorki
— wyrdwnanie podioza | uporzadkowanie terenu rozbidrki:

e} dla rozbidrki ogrodzen:

- demontaz elementdéw ogrodzenia,

-~ odkopanie i wyvdobyeie sfupkéw wraz z fandamenten,

- — zasypanic dolow po stupkach z zaggszezeniem do uzyskania Is = 1.00
weg RN-77/R6G31-12 a1,

- €W, przesortowani z rozbiorki, w celu
ponownego jego uzyeia, boczu,

- — zaladunek i wywiezie a1,

- - ||1'u'l?7‘|| k (I\r\j;‘lnlg ierenn

>
g
_3“
-
"‘_.
E:)" =
]
)
b
vy
jpe]
- g

- - duﬂc)n‘iu elementéw bdrzery lub poreczy.

-~ odkopanie | wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasvpanie doldw po stupkach wraz z zageszezeniem do uzyskania Is
= 1.00 wg BN-77/8931-12 |9].

~  zatadunek 1 wywiezienie materiatéw z rozbiérki.

- — uporzadkowanie terenu rozbiorki;

dia rozbiorki znakow drogowvceh:

- ~ demontaz tablic znakow drogowych ze stupkow.

- odkopanie | wydobycic shipkdw.

- = zasypanie doléw po shipkach wraz 7 zageszezeniem do uzyskania ls
1,00 wg BN-77/8931 12 [0

i

[

fl

|

%

- — zaladunek 1 wywiezienic materialow 2 rozbicrki,
- — uporzqdkowanie terenu rozbidrki:
h) dla rozbiorki przepustu:
— odkopanie przepustu, {undqmcmow taw, umocnien itp.,

-

- = ew.ustinwienie rusztowad | ich pdznisjsze rozebranie,

<"

- - rozebranie elementéw przepustu,
-~ sortowanie | prvzmowanie odzyskanyeh materialow.



- — zaladunek | wywiezienic materialéw 7 rozbiorki;

- - zasypanie doléow {(wykopéw) gruntem 7 zagegszezeniem do uzvskania
Is 2 1,00 wg BN-77/8931-12 [9].

- — uporzadkowanie terenu rozhiorki.

Hh PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

o PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne 1glaste,

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogéinego przeznaczenia

300 PN-D-06002 Tarcica lidciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na ZOrgco
ogdlnego stosowania

3. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione 1 walcowane
na zimno ogdlnego p ZEZNACZENILL

6. PN-H-93401 Stal waleowana, Kgtowniki réwnoramicenne

7. PN-H-93402 Katowniki "1il: dwnoramienne stalowe
walcowane na gorgco

8. BN-87/3028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie 7 trzpieniem
oadkim, ckrag-}yr—. i ;g'\Jij;]lf:l_fhl\\\":’}!}"\'l

9. BN-77/8931-iz Jznaczenie wskaznika zageszezenia gruniu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej  szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) s
wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowvch robet ziemnych.

1.2. Zakres stosowania 88T

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe jako

dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robdt na dropach
krajowvch. Zaleca sig wykorzystanie SST przv  zlecaniu robdt na drogach

wojewodzkich. powiatowych [ gminnveh.
Niniejsza specviikacia nie ma zastosowania do robél fundamentowvch i
zwigzanych £ wykonaniem instaiacji.

1.3. Zakres roboc objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii oi'vcz:{ zasad prowadzenia robol
ziemnych w czasie budowy lub m modernizacji drg imrin-
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistvch.
wykonanic wykopow w grumach skalistych.
budowg nasypéw drogowych.

pozvskiwanic gruntu z ukopu iub dokont

o
20

= as

£

L

2

fr 0

L.4. Okreslenia podstawowe

L.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z grumtu naturainego jub z
gruntu antropogeniczncgo spelniajaca warunki siatecznodci | odwodniesia,

1.4.2. Korpus drogowy - nasvp lub ta czesc wykopu. kiéra jest ograniczona korona drogi i
skarpanit rowow,

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub gigbokodc wykopu - réznica rzednej ierenu i rzednej robot
zicmnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasvp. kidrego wysokosé jest mni¢jsza niz I m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp. ktérego wysokoid jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
L4.6. Nasyp wysoki - nasyp. ktdrego wysokosé przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop phytki - wykop. ktdrego glehokoéé jest mnigjgza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop. kidrego glebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
A2 Wykop gleboki - wykop. kidrego glebokose przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci. charakiervzujacy sic
znacznym i diugotrwalym ostadaniem pod obciazeniem.
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L4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grumt rodzimy, me okreslony w punkcie 1.4.12 jako
grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy. lity lub spekany o nieprzesumietych blokach.
kiérego probki nic wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody
destylowangj: majg wytrzymalo$¢ na sciskanie R, ponad 0.2 MPa: wymaga uzycia frodkow
wybuchowych albo narz¢dzi pneumatyveznveh lub hvdraulicznych do odspojenia.

L.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow. polozone w obregbie
pasa robot drogowvch.

L4.14. Dokop - miejsce pozyskania grunm do wvkonania nasypow, polozone poza pasem
roboi drogowych,

4.15. Odklad - miejsce whudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow
pozyskanych w czasic wykonywania wykopow. a nie wykorzystanvch de budowy masvpow
oraz innych prac 2wigzanych z trasq drogowa,

[y
.

L4.16. Wskainik zageszczenia grunty - wielkodé charakieryzujaca stan zageszczenia
gruniu. pkreslona wg wzoru:

; o
IS
pds
pdzie
My - BestoSC objglosciowa szkiefetu zageszczoncgo gruntu, zgodoie » BN-77/8931-12

91, (Mg/m’).

P - maksymalna gestosé objctosciowa  szkieletu gruntowego przy  wilgotnosci
optymalnej, zgodnic z PN-B-04481:1988 [2]. sluzaca do oceny zageszczenia
gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m”).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wiclkosd charakteryzujaca zageszczalno$é gruntow
niespoistych. okreslona weg wroru:

~f
U= Jso
d‘FD
gdzie:
den - srednica oczek sita. przez. kiore prazechodzi 60% gruntu. {min),
¢ho - Srednica oczek sita. przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mrm).

1.4.18. Wska/nik odksztalcenia gruntn - wiclkoid charakteryzujgca stan zageszosenia

gruntu. okreslona wg wzornu:

E,
fo=—
£,
gdate:
E£: - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy

zgodnie 7z PN-S-02205:1998 [4].

(2

.
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£; - modul odkszlalcenia gruntu oznaczony w powlornym obciazeniu badane] warstwy
zgodnie £ PN-5-02203:1998 [4].

1.4.19. Geosvmietyk - material stosowanv w budownicrwic drogowym. wytwarzany =z
wysoko polimervzowanych widkien syntetyvcznveh. w tym tworzyw {ermoplastycznych
polictylenowych. polipropylenowych i poliestrowvch. charakteryzujacy sig migdzy inmymi
dulg wytrzymaloécig oraz wodoprzepuszezalnoscia, zgodny z PN-ISO10318:1993 {3]. PN~
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki  obejmuja:  geotkaniny, geowlokniny. geodzianiny. georuszly. geosiatki,
geokompozyty. geomembrany. zgodnic z wytvcznymi [BDIM [13]).

1.4.26. Pozosiale okre§ienia podsiawowe sy zgodne z obowiazujacvmi. odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanvmi w SST D-M-0C.00.00 Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

L5, Ogllne wymagania deivezyce robo
Ogdine wymagamia dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogoine” pki i.3.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagama dotvczace materialow. ich pozyskiwamia 1 skladowania.

podano w SS5T D-M-00.00.00 __.W_‘;‘magania ogolne™ pkt 2.
2.2. Podzial gruntéw

Podzial grumow pod wzgledem wysadzinowosci pedaje tablica 1.
Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w S8T
D-02.03.01 pkt 2.

1.3. Zasady wyKkorzystania eruntow
- - [=3

Grunty uzvskanc przy wykonywaniv wyKopow powinny byc przez Wykonawce
wykorzystanc w maksymalnym stopniu do budowy nasypdw. Grunty przyvdatne do budowy
nasypow mogg bye wywiezione poza teren budowy tvlko wowczas. gdy stanowia nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezell grunty przvdaine. uzyskane przv wykonaniu wykondw, nie hedac
nadmiarem objgtosci robot ziemnych zostalv za zgoda Infyniera wyvwiczione przez
Wvykonawee poza teren budowy z prrzeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetvch kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia
rownowazngj objetoéci grumtdw przvdatnveh e zrodel wlasnych. zaakceptowanvch przez
[nzyniera,

Gruntv i materialy nieprzydatne do budowv nasvpow, okredlone w SST D-
02.03.01 pki 2.4, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkiad. Zapewnienie
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terendw na odklad nalezv do obowigzkéw Zamawiajacego. o ile nie okredlono tego inaczej
w kontrakcie, Inzynier moze nakazaé pozostawienic na terenie budowy gruntéw. kiorych
czasowa nieprzyvdatnosé wynika jedynie 7 powodu zamarziigcia lub nadmierngj
Wwilgolnasci.
2.4, Geosyntetvk

Geosvntetyk powinien bvé  materialem odpornym na dziafanie wilgoci.
srodowiska agresvwnego chemicznie | biologicznte oraz temperatury. Powinien byé to
material bez rozdaré. dziur i przerw cigglosci z dobry przyczepnodciy do grumtu
Wilasciwosct stosowanyeh geosvnietvkdw powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i
dokumentacjy projektows, Geosyntetvk powinicn posiadac aprobaie lechniczna wydang
przes uprawniona jednostke.

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998 {4]

Lp. Wyszczegdlnienie Jed- Grupv aruntow
whasciwesci nostki | niewysadzinowe waipliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruniu ~ Tumosz - piasek pylasty
niegliniasty |- zwietrzelina
~ Zwir gliniasta czysta ewigzla,
- pospoika ~  IImoS7 glmd zwigzia,
mineals aol.. P T S Cling Dyiasia
priasen E.lLIU_\‘ 511 ildbl}' 7\)-“i¢=l7|ﬂ
. - . =T zwigzla
- - v | ; [ .
pfasck Sredm Iwir :gltn asty | i, il piaszezys-
— piasek drobny |- pospdika y. it pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nicrozpadowy —  plasek gliniasty
= pvl. pvl piasz-
CZYsLY

— glina piasz-
czysta, gling,
ghna pylasta

— 1] warwowv

2 | Zawarlo$c

czastek %

< 0,075 mm <13 od 13 do 30 > 30

<0.02 mm <3 od 5 do 10 = 10
3 {Kapilarnosé

bierna Hy, m < 1.0 = 1.0 > 1.0
4 | WskaZnik

piaskowy WP >335 od 23 do 33 < 25
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3. SPRZET

3.1. Ogélae wymagania dotyczace sprzem

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2, Sprzgt do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét remnych powinien wykaza¢ sie

mozhiwesciy korzystania z nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wvdobywaniy gruniéw (narzedzia mechaniczne. miofy pncumaty
sxywarki, koparki. ladowarki. wicrtarki mechaniczne itp.).

- Jednoczesnego wydobywania i przemieszezania grantow  (spvcharki. zgarmiarki.
sowniarki. urzadzenia do hydromechanizaci itp.).

~ lransporlu mas ziemnvch {samochody wywrotki. samochody skrzyniowe, lasmociagi
ip.).

— Sprzclu zageszczajacego (walce. ubijaki. plvty wibracvine itp.).

[¢]

Zng.

3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia 1 ukladania geosyntervkow Wrykonawca powinien uzvwaé
1 1 =) Falacapimern smeremie e Ales r . N - - e
odpowiedniceo sprzetu zalecancgo precs prodiicenia Wykonawca nic powinien siosowad

sprzewy mogacego spowodowac uszkodzenic ukladaneso maierialn.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne  wymagania  dotvezace transporiv podano w SST  D-M-00.00.00
- Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2, Transport grontiw

Wybor srodkow ransportowych oraz melod transportu powinien byé dostosowany
do rodzaju gruntu (materialu). jego objctosci. sposobu odspajania i zaladunku oraz do
adieglosci  transportu.  Wvdajnosé  srodkéw transportowych  powinna by¢é ponadia
dostosowzna do wydajnoéci sprzetu stosowanego de urabiania i wbudowania gruntu
{matcrialu).

Zwigkszenic odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze bye
podstawy roszczen Wykonawcy. dotvezacveh dodatkowej zaplaty za transport. o ile
2wigkszone odleglosci nic zostaly wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzvniera,

4.3. Transport i skladowanie geosyntetvkow

Wykeonawea powinicn zadbad. aby transport, przencszenic. przcchowvwanie |

€
zabezpicczanie geosyntetykow byvhy wykonvwane w sposob nie powodujacy mechanicznvch
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lub chemicznych ich uszkodzen. Geosvmetvki wrazliwe na éwiado sloneczne powinny
pozostawac zakrvie w czasie od ich wyprodukowania do whudowania,

5. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot

- Ogolnc zasady wvkonania robdt podane w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania
opoine” pki 3.

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnege, w wykopie Iub nasypie, od osi projektowanej
nie powinny bv¢ wigksze niz + 10 cm. Réznica w stosnnkn do projektowanveh rzednvch
robét ziemnvch nie moze preekraczad + 1 cm i -3 cm,

Szerokos¢ gomej powierzchni korpusu nie moie ro7nmic si¢ od szerokosci
projektowang] o wiece] niz + 10 cm. a krawedzie korony drogi nie powinny miet
wyraznych zalaman w planie.

Pochyicnic skarp nie powinno roznié si¢ od projeklowanego o wiccej niz 10%
Jego wartosci wyrazonej tangensem kala. Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp

i : - a4 S P T - . 0 . .
me powinny przekraczac + ) om PIZY DOMIAIZE 1aia J-melrowa, aibo powinny byc
. .
L

speitnone inne wymagania dotvezace merdwnosci. wynikajace ze sposobu nmocnienia
powierzchnt skarpy.

W gruntach skalistych wymagania. dotyczace rownosci powierzchni dna wvkopu
oraz pochylenia i réwnosci skarp. powinny bvé okreslone w dokumentacji projektowej j

SST.

3.3. Odwodnienia pasa rebét ziemnych

Niezaleznie  od  budowy  urzadzed. stanowigcych  clementy  svsiemow
odwadnigjacych. ujetvch w dokumentagji projcktowej. Wykonaweca powinien, o ile
WYmagaja lego warunki terenowe. wykonaé urzadzenia. ktére Zapewnia odprowadzenie
wod gruntowych i opadowvch poza obszar robét ziemnych tak. aby zabezpieczvé grunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopow i nasypéw. aby powierzchniom gruntu nadawac w catvm okresie irwania robét
spadki. zapewniajace prawidlowe edwodnienie.

Jezeli. wskutek zaniedbania Wvkonawey. gruniy ulegna nawodnienin. kidre
spowoduje ich dlugotrwala nieprzydatnose, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych
gruniow 1 zastapienia ich grumtami przydaitymi na wlasny koszl bez jakichkolwiek

dadatkowvch oplat ze strony Zamawiajacego za & czynnosci. jak rowniez za dowieziony
grunt.
Odprowadzenie wad do isinigjacveh  zbiomikéw naturalnveh 1 urzadzen

odwadniajacych musi bvé poprzedzcne uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

35
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5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé fego prawidiowe odwodnienie
w catym okresie trwania robdt ziemnych, Wykonanie wykopow powinno postepowaé w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasic robot ziemayeh nalezy zachowaé odpowiedni spadek pedhuzny i nadad
przekrojom peprzecznym spadki. umozliwiajace szybki odplyw wod 7 wykopu. O ile w
dokumentacji projekiowej nie zawaro mnego wymagania, spadck poprzeczny nie
powinien by¢ maigjszy niz 4% w przypadku gruntdw spotstych | nie mniejszy niz 2% w
przvpadku gruntdw niespoistych. Nalezy uwzglednic ewentualny wplyw kolejnosci |
sposobu odspajania gruniéw oraz termindw wykenywania innvch robét na speinienie
wymagan dotvezacvel prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postcpu robét
ziemnvch.

Zrodla wody. odsionicte przy wykonywaniu wykopow. nalezv wjac w rowy i /Iub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezv odprowadzié poza teren pasa robdr ziemnyeh,

3.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnic z dokumentacjy
projekiow i SST. Szerokos¢ dna i glebokosc rown nic moga roznic si¢ od wymiargw
projektowanych o wigee] niz = 5 cm. Dokladnose wykonania skarp rowow powinna byé

zgodna z okreslona dla skarp wykopow w S8T D-02.01.01.

Geosyntetyki nalezv uklada¢ laczac je na zakiad zgodnie » dokumentacja
projektowa i SST. Jezeli dokumentacja projektowa i SST nic podaja inaczej, przylegajace
do siebie arkusze lub pasy geosvntetykow nalezy uklada¢ z zakladem (i kotwieniem)
zgodnie z instrukcjq producenta lub decyvzjg projekianta.

W przypadku uszkedzenia geosvitetvku nalezy w uzgodnicniu z InZynierem.
przykry¢ 1o uszkodzenie pasami geosvatetvku na dlugesci i szerokosci wiekszej 0 90 cm od
obszaru uszkodzonego.

Warstwa grumtu. na kiorej przewiduje si¢ ulozenie geosyntetvku powinna byd
rowna i bez ostrvch wystepéw. mogacvch spowodowac uszkodzenie geosynietyku w czasie
ukladania lub pracv. Metoda ukladania powinna zapewni¢ przyleganie geosyntervku do
warstwy. na kiorej jest ukladana. na calej jej powierzchni Geosyntetykow nie nalezy
naciggac lub powodowad ich zawicszenia na wezgbrkach (garbach) lub nad dolami, Nie
dopuszcza sic ruchu maszyn budowlanvch bezposrednio na wlozonych geosvatetykach.
Nalezy je pravkive graniern nasvpowym niezwiocznic po uloZeniu.

6. KONTROLA JAKOSCY ROBOT

P o

6.1. Ugdine zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00 00.00 . Wymaaania
ogolne™ pkt 6.
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6.2. Badania i pemiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenic odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z
wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkeie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szcregolng uwagg nalezy zwrécié na:
- wlasciwe ujecie | odprowadzenie wéd opadowych.
- wilasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysickow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robét

ot

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia Jakodci wykonania robét okresiono w
kcic 6 O5T D-02.01 01, D-02.02.81 oraz D-02.03.01.
P

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. CzgstotliwosE oraz zakres badad i pomiargw

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu zicmncgo podaje
tablica 2,

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw wykonanvch robét ziemnych
Lp. Badana cecha Minimaina czgstotliwos¢ badan i pomiarow
1 | Pomiar szerokosci korpusu | Poimiar inéma szablonem. lata ¢ diugedcl 3 m
ziemnego poziomicyg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna prostych. w punkiach glownych luku. co 100 m na
rowdw lukach o R 2 160 m co 50 m na lukach o R < 100 m
3 | Pomiar rzednvch oraz w micjscach. kiére budza watpliwosci
powierzchni korpusu
zicmnego
4 | Pomiar pochvlenia skarp

N

Pomiar réwnodci
powierzchni korpusn

6 ! Pomiar réwnosci skarp
7 | Pomiar spadku podhiznego | Pomiar niwelatorem rzgdnveh woodsigpach co 200 m
powicrzchni korpusu fub dna | oraz w punktach witphiwych

rowu

8 | Badanie cageszczenia gruntu ! Wskaznik rageszczemia okredlaé dla kazdej ulczone)
warstwy iecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 i~ warstwy

6.3.2. Szeroko$ korpusu ziennego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze réznic si¢ od szerokosci projeklowanej o
wigcej iz + 10 om.
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6.3.3. Szerokos¢ dna rowdw

Szerokosc dna rowdw nie moze roznic si¢ od szerckesci projektowanc) o wicce]
niz £ 3 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne  korony korpusu  ziemnego nie mogy rozml sig od reedoveh
projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 em.

3.5. Pochylenic skarp

Pochylenie skarp nic moZe rézni¢ sie od pochylenia projektowancgo o wiecej niz
1% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

¢ lata 3-wmeirowd, nie moga

P
-
=
w
1
N
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=
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Nierownosoi powierzchni ko
przekraczac 3 cm.

é.3.7. Ru r lﬁubb al\dlp
Nierdwnosci skarp. micrzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.

6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek padiuzny powierzchni korpusa ziemncgo lub dna rown SurfluU/nn} nriez
MY S, Y Sy e . 2 - g R y—
pomiar arwelatorem rzednveh w _sokoucznwycn. ni¢ moze dawad w stosunku do

rzgdnych projektowanych. wigkszych niz -3 e lub +1 ¢m.
6.3.9. Zaggszezenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu ckreslony zgodnic z BN-77/8931-12 {9] powinien
bv¢ zgodny z zaloronvm dla odpowiedniej kategorii ruchu. W preypadkn gruntow dla
ktérvch nie moina okresliéc  wskaznika zageszezemia  nalezy  okredlic  wskaznik
odksztalcenia L. zgodnie z norma PN-S-02205-199§ [41.

6.4. Badania seosyntetykow

Przed zastosowaniem geosvntetvkéw w robotach ziemnych. Wykonawca powinien
przedstawié Inzynierowi $wiadectwa stwicrdzajace. iz zastosowany geosvitetyk odpowiada
wWymaganiom norm. aprobaty technicznej i zachowa swolc wiasciwosol w kontalcie z
materialami, ktdre bedzie oddzielad Iub wzmacniad przez okres czasu nie krétszv od
podanego w dokumentacj: projektowej § SST.

Zasady posigpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy  nie spetnigjace  wvmagan podanvch w  odpowiednich
punkiach specvfikacji. zostana odrzucone. Jesli materialy nie spefniajace wymagan Z0stang
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wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymicni je na
wiasciwe, na wlasny koszr.

Wszysikie roboty. ktdre wykazuja wicksze odchvlenia cech od okreslonvch w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego
koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy. Inzynier moze uzna¢ wadg za nic majaca
zasadniczego wphywu na cechy cksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielkos¢ potrycen za
obnizong jakosé,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podane w SST D-M-00.00.00 -Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jjednostka obmiarows jest m° (metr szescienny) wykonanvch robot ziemnych.
T

ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlnc”

[y}

Ogélne zasady odbioru robét podano w

Roboiy ziemne uznaje sie za wykonane zgodnic z dokumentaciy projektows. SST
i wymaganiami Tnzyniera, jezcli wszvstkie pomiary i badania 7 zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daby wyniki pozyvtvwne.

9. PODSTAWA PLATNOSC]

Ogolne ustalenia dotvezee podstawy plainosci podano w SST D-M-00.00.00
-Wymagania ogdlne™ pkt 9.

Zakres czynnoscl objenvch ceng Jjednostkowa podano w SST D-02.01.01.
D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

1. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreélenia. Svmbole. Podzial i opis

gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek grumow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlans. Oznaczanie kapilarnosci bierncj
4 PN-5-02203:1998 Dregi samochodowe, Roboty ztemne. Wyvmagania 1 badania
5. PN-ISO10318:1993  Geotekstviia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samechodowe. Oznaczenie wskaznika plaskowego
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8. BN-64/893142 Drogi  samochodowe. Oznaczenic modulu  odksytalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez. obcigzenie phyty
9. BN-77/8931-12 Oznaczenic wskainika zageszczenia grunty

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnvch dla drég szvbkiego ruchu. TBDIM. Warszawa
1978.

1. Instmikcja badai podioza gruntowega  budowli  drogowveh i mostowych.
GDDP. Warszawa 1998,

12, Katalog tvpowvch konsirukcji nawierzchni podanych i polszivwnveiL IBDIM.
Warszawa 1997,

[3. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budowniciwie drogowym. IBDiM.
Warszawa 2002.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot §ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania

dotyczace wykonania i odbioru wykopow w gruntach meskalistych
1.2, Zakres stosowania SST

Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogach wojewaddzkich,
powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i abejmuja wykonanie wykopéw w

gruntach nieskalistych.
1. 4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4,
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5,
1. matenaly (grunty)

Materiat wystgpujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, kiéry bedzie
stanowil podioze nawierzchni, Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukei nawierzchni
podatnych i potsztywnych [12] powinien charakteryzowac si¢ grupg nosnosci G1. Gdy
podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzic
do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa 1 SST.

S S[..u oL

Ogolne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01

pkt 3.
4. transport

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01
pkt 4.

3. wykonanie robot

. 3.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5.



5posob wykonama skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznosc w catym
okresie prowadzenia robot. a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacii
projektowej obciaza Wykonawece.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o rdéznym
stopniu przydatnoéci do budowy nasypow byly odspajane oddzelnie, w sposob
uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione
skemplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad O ile InZzynier dopudei czasowe
skfadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem,

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i noénosei grunty

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno
spetnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszezenia (Is), podanego
w tablicy 1.

Tablica I. Minimaine wartosci wskaznika zageszezenia w wykopach | migjscach zerowych
robot ziemnych
Strefa Minimalna wartosé Is dla:
korpusu Autostrad i drog | innych drdg

ekspresowych katego.riémrucl.u kategona ruchu

KR3-KR6 KR1-KR2

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1.00 1,00
Na glebokosci od 20 do 56 cm 1,00 1,00 0,97
od powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speiniajg wyma
wskaznika zaggszezenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
wartosci s, podanych w tablicy 1.

po

2aAnego

Jezell wartosci wskaznika zageszezenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢
ostagniete przez bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjaé srodki w
celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wsikaznika
zaggszezenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w SST, proponuje
Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnosé warstwy gruntu na powierzchni robét
riemnych na podstawic pomiaru widimego modulu odksztafcenia £2 zgodme z PN-
1968 [4] rysunek 4.
budowlany

»,

<
| OS]
{]
o)
th
el

3.3, Ruch

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy
gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mnicjsza niz 0,3 m.



£ chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po
nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnosé budowlana. Moze odbywaé sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzehni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wymnikajacych z niedotrzymania

podanych powyzej warunkOw obciaza Wykonawce robot ziemnych.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rabot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podana w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnodci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy
ZwroCic na:

a)  sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
| oA

¢)  odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakohiczeniu,

d) dokladnosc wykonania wykopow (usytuowanie | wykonczenie),
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7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanego wykopu.
3. odbidr robdt

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
9. podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach mieskalistych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,



- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

ageszczenie powlerzehni wykopu,

1
N

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odkladzie,
- wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.
10. przepisy zwiazane

Spis przepisdw zwiazanych podano w SST D-02.00 0] pkt 10.
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7.2, Jednostka obmiarowa



cSAymagania ogolne”

rojeklowa, S3T
Zachowaniem toleransi

Re
03
0

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustaienia dotyczace podstawy ptatnosci
dotyozace podstawy plainesc pogdanc w SST

LT

DS

3

%)

P odwiszienio

NYSh, wymacanyeh w spacyfikaci

10. PRZEPISY ZWIAZANE ~ ©20=1 Lowe iz | TACTEICEEN T DoDeot A
- G2 rOTOW = S
hNo :
! Jruniy
z Crraczanis
2 BN-sajRLa. Modu
Todinz

2 ON-SE/ESE FowWnoss

ol
= = T s
= OIN- S e s T

1z



D-04 05 04

PODBUDOWA [ ULEPSZONE PODLOZE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze] ogolne specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne
dotvczace wykonania 1 odbioru robét zwiazanych z  wykonvwaniem podbudowy i
ulepszonego podtoza z gruntow lub kruszyw stabitizowanych spoiwami hydraulicznymi.

1.2, Zakres stosowuania OST

i
a drogach krajowych i wojewadzkich,
Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
L3. Zakres robot shjetych QST
Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacii dotycza zasad prowadzenia rohot
zwigeanych z wykonaniem i odbiorem podbudow i ulepszonego podloza z gruntow lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi i obejmuja OST:

D- Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu lub kruszywa
040501 stabilizowanego cementem

D- Podbudowa 1 ulepszone podioze z grunw stabilizowanego
040502 wapnem

D- Podbudowa 1 ulepszone pedloze z eruntu stabilizowanego

"
B



040503 aktywnymi popiolami loinymi
D- Podbudowa i ulepszone podloze 7 sruntu iub kruszywa
040504 stabilizowanezo wietkopiecowym zuzlem granulowanym.
Podbudowe =z gruntow lub kruszyw stabiiizowanych  spoiwami  hvdraulicznvmi

sy P S A

wvlkonuje si¢, zuodnie z ustaleniami podanymy w dokumentaci projektowej, jako:
- = podbudowe zasadnicza,
- = podbudowe pomocnicza.
4. Okreslenta podstawowe

Okreslenia  podstawowe sa zgodne 2 obowlazujacymi, odpowiednimi  polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00 00 00 »~Wymagania ogolne™ pkt 1.4
oraz w OST wymienionych w pkt 1.3, dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbuddéw |
ulepszonego podioza z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydrauficznymi.
L5, Ogdlne wymagania dotyczace robst

Ogalne wymagania dotyezace robot podino w Q5T D-M-00.00.60 - Wymagania ogolne” pki | 3,

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace maieriatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

2.2, Rodzaje materialow

Materiaty stosowane podano w OST wymienionych w pkt 13, dotyczacych
3 o 3 k

poszezegdlnyeh rodzajow pedbudéw ulepszonego podioza z arumtdw lub Kriszyw
stabtiizowanyeh spoiwanm hydraulicznymi.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyezace sprzetu
Ogdine wymagania doryczace sprzetu podano w QST D-M-060.00.00 ~Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2 Sprzgt do wykonania robét
Wykonawea przvstepujacy do  wykonania podbudowy lub ulepszoneeo podioza
stabilizowanego sporwami powinien wyvkazac sie mozliwoscia kkorzystania z NastepUjacego
sprzetu
a) a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwowych w mieszarkach:
= — mieszarek stacjonarnych.
- — ukladarek lub rowniarek do rozkladania mieszanki,
=~ waledw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statyeznych do ZAYeSZCzanla,
- — Zaggszezarek piviowych. ubijakéw mechanicznveh lub matych walcow wibracyinych
do zageszczania w miejscach trudnodostepnych,
bi bj w przypadku wylwarzania mieszanek gruntowo-spoiwowych na miejscu:
- - mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszania gruntu ze spoiwanmy,
- spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego  (plugi, brony, kultywarory) do
spulchniania gruntu, :
= cgzkich szablonow do wyprofilowania Warstwy,
-~ rozsypywarek wyposazonych w o oslony przeciwpylne 1 szczeliny o regulowane;
szerokosel do rozsypywania spoiw,



-~ przewoznveh zbiornikow na wode, wyposazonych w urzadzenia do rownomiernego |
kontrolowanego dozowania wody.
= - waleow ogumionyceh i stalowvch wibracyjnveh lub statycznych do zageszczania,
- zdgeszezarek phytowvch, ubijakow mechanicznveh fub matych walcow wibracyjnyeh
S

do zageszezania w migjscach tnidnodos: gpnveh,

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotvezace transportu

Ogolne wymagania dotvczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogoine” pkr 4
+.2. Transport materiaidw

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88,673 1-08 [19]

Transport wapna powinien odbywac sie zgodnie z PN-B-30020 [12].

Transport popioléw lotnyeh powinien odbyvwaé s1¢ zgodme z PN-3-96035 1181,

Zuzel wiclkopiecowy granulowany mozna przewazic dowolnymi érodkami transporte w 5posdb
2abezpicczony preed zanmczvszozeniem i zawilgoceniem.

Mieszanke  kruszywowo-spoiwowa mozna przewozic dowaluymi srodkami iransportu, w sposob
ziabezmeczony przed zaniecrvszezeniem. rozsegregowaniom | wysuszenicm Jub nadeniernym zawilgoceniem.

CWYKONANIE ROBOT

n

ol

L. Ogdlne zasady wykonania robat

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne”

Podloze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymm
w OST D-04 01.01 _Koryto wraz z profilowaniem i zageszezeniem podioza”™ 1 OST D-
02.00 00 _Roboty ziemne™

Paliki lub szpilki do prawidloweso ukszialtowania podbudowy 1 ulepszonego podioza
powlmy byc wezesnie] przygotowane,

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi
drogi. lub w inny spaséb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub
hnek do wvtyczenia robot w odstepach nie wiekszveh niz co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszyvwa ze spoiwami hydraulicznymi ma byé
ukladana w prowadnicach, 10 po wytyezeniu podbudowy nalesy ustawi¢ na podtozu
prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one $cisle linie krawedzi ukiadane; warstwy
wedhiz  dokumentacii projektowe). Wysoko§é prowadnic powinna odpowiadaé grubosc
warstwy - mieszankl  gruntu  lub  kruszywa  ze spoiwami  hydraulicznymi, w  stanie
niezageszezonym. Prowadnice powinny byé ustawione stabilnie, w sposob wykiuczajacy ich
przesuwanie si¢ pod wphywem oddzialywania maszyn uzytych do wvkonania warstwy,

~

5.3. Odcinek prébny
Jezeh w SST przewidziano koniecznosge wykonanws odeinka prabnego. io co najmmej na 3 dni przed
rospoczeciemn robot. Wykonawea powinien wykonac odeinek probny w celu:
- stwierdzema ¢y sprzet budewlany do spulchnienia. mieszania, rozldadania i Zageszczania jest wlasciuy,
-~ okresienia gruboscl warstwy malerialy w stanie luznym. koniecznej do uzvskania wymagane; grubosgy
BACSIWY PO 208CSzeseniLL,
- - okreslenia potrzebneg) liczby progisc walcow do azyskania wymaganeso wskainika zo Beszezena
WHRTSIWY.

-]
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Nt odeinhu probuvm Wykonawea powinien uzyé materialéw oz sprzclu takich. jakie beda stosowane
do wykenvwania podbudowy lub ulepsyoneso podtoza.

Powierzchaiu odoinka prébiego powinn wynosi¢ od 106 do 800 1m°

Odeinek probny powinien bye zlokalizowany w nigjscu wskazanym przes Inzyniern,

Wykonawea moze przystapic do wykonywania podbudowy lub ulepszonego podioza

U caaxceplowaniu odcinka probnego przez inzvniera.

e

S.4 Ltrzymanie podhudowy i uiepszoneso podhoza

Podbudowa i ulepszone podioze pe wykenaniu, a przed ulozeniem nastepneg) warstwy,
powinny by¢ utrzvmywane w dobrvm stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za
zgoda Inzyntera, gotowa podbudowe lub ulepszone podloze do ruchu budowlanego. to jest
chowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego podloza obciaza
Wykonawce robot.

Wykonaweca jest zobowlazany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy Iub
ulepszonego podioza  uszkodzonych wskuick oddzialywania czynnikow atmosferveznyeh,
takich jak opady deszczu i $niecu oraz mroz

Wykonawca jest zobowiazany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych
opadow deszczu, Jezeli wystapi mozliwosé uszkodzenia podbudowy lub ulepszonego podioza.

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi powinna by¢ przykryta przed zima
warstwa  nawierzchni  lub  zabezpieczona przed niszezacym  dziadaniem  czvnnikow
atmosterycznych w inny sposob zaakceptowany przez Inzvniera.

0y b)  skropienie specjalnvmi preparatami powlokotworezymi  posiadajacymi aprobate
techniczng wydana przez uprawniona jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia
przez Inzyniera,
¢ C) utrzymanie w stanie wilgotnvm poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciagu dnia, w
czasle co najmniej 7 dni.
dy d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalna folia z tworzvwa sztucznego, ulozona na
zaklad o szerokosei co najmnie) 30 cm i zabezpieczona przed zerwaniem z powierzchni
warstwy przez wiatr.
¢} &) przvkrycie warstwa piasku lub grubej wiokniny techniczne] i utrzymywanie jej w
stanie wilgotnym w czasic co najmniej 7 dni.
Inne sposoby piclegnacii, zaproponowane przez Wykonawce 1 inne materiaty
przeznaczone do pielegnacy moga by¢ zastosowane po uzyskamu akceptaeji Inzyniera.
Nie nalezy dopuszczac zadnego ruchu pojazddw i maszyn po podbudowie w okresie 7
dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac sie
i

At ¥ o T AT
wylacznie za zgoda Inzynicra

5.6. Pozostale wymagania dotyezace wykonania robét

Pozostale wwvmagania dotvezace wvkonania  robot podano  w  specyfikacjach
dotyczacych poszezegolnyeh rodzajow podbudow i ulepszonego podioza z gruntow lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydrauliczaymi, ktore obejmujg

I D- Podbudowa 1 ulepszone podloze z gruntu, lub kruszywa
04.05.01 stabilizowanego cementem

2 D- Podbudowa 1 ulepszone podloze z gruntu stabilizowanego
040502 wapnem

3. D- Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu stabilizowanego

Y



04 0303 aktywnymi popiofami iotmvmi

4 - Podbudowa 1 ulepszone podioze =z gruntu  lub  kruszywa
0405 04 stabilizowanego wielkopiecowym zuzlem granulowanym.

0. KONTROLA JAKOSCL ROBOT
0.1, Ogdine zusady kontroli jakosci robdr

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podane w OST D-M-00.00.00 -Wymagania
ogolne” pkt &,
6.2. Badania przed przystapieniem do robor

Przed przystagpicniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania spoiw,
Kruszyw 1 gruntdw  przeznaczonvch do wykonania robot i przedstawic wyniki tvch badan
inzynierowi w celu akceptacii.
6.3. Badania w czasie rohot
6.3.1. Czestothiwosé oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwose oraz zakres badan | pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy fub
ulepszonego padioza stabilizowanych spolwami podano w tablicy 1.

l Czestotliwose badan

| Maksvmulna

i . o . powierzchnia

P Lp. Wvszczepdlnienie badan ::;’1’”‘“'““ Hezba | o dhudowsy ub
f Hese I | niepszonezo

prrvpadijaca na

vpadaja
! jedno badanie

1 [ Uziarnienie mieszanki grunta lub kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszvwa ze

spobwemn
3 | Roxdrobniems gruntu 2 600 m”
4 | Jednorodnosd i glebokosé wymieszania -
5 | Zageszezenie warstwy
6 Grubesd podbudowy lub ulepszonege podtoza 3 00 m°
7 Wetrmvmualose na Sciskanie ! ::
ro = TulS-dniowa prov stabilizaci comentem i 0 6 probek
i WIARHICIT i | .
i =~ 4 i42-dniowa przy swbilizacyi popiclami | 6 prébek | 400 m°
. lotnymi i ' |
, - = 9U-dmowa przy stabilizachi dmzlem . 3 probki ; ;

granulowany m , |
przy projektovamu 1 w
prayvpadkach watplivveh

& | Mrazoodpornosé ™

Badanc spoiwa:

9 |- - cemenw ¢ prey projekiowaniu skladu

Iv |- - wapna mieszanki i przy kazdej

IHj—= = popiolow fotnveh. Zmiamie

12 71—~ ruzia eranulowancgo

13 ) Badanie wodv dla kazdego watpliwego

I zrédia
; dla kuzde) partil i pray kazde

14 ¢ Badanie whadciwoser gruntu fub kruszywa zmianie rodzaju grurty lub

b kruszwa

€Ny

v



i 15 | Wskazink posnosel CBR ™ W prapadkach wapliwyel
P o ' o | na zleceme Inzynier

Ny Badanie wykonuje sic dla sruntow spoustych
2y 23 Badanic wykanuje sie przy stabilizacq gruno metodi micszania na micjscu

313y Badanie wykonuje sie przy stabilizacyi gruntu fub krusnaw cementem. wapnen: i popiolami loimyvui
41 41 Badame wvkonuje sie przy stabilizacii grannn wapnem,

6.3.2. Uziarnienie gruntu hib kruszwa

Probki do badun nalesy pobieraé z mieszarek lub » podtoza przed podaniem spoiwa, Usziarnienie
kruszvwa lub grumiu powinno bvé zgodne wymaganiami podanymi w OST dotyezacych poszczegolnych
rodzajéw podbudow i ulepszonego podloza.
6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki gruntu fub krusovwa ze sporwami

Wilgotnose mieszanki powinna bvé rowna wilgetnosei optvmalne). okreslongj w projckeie skladu tef
mueszanki. 2 tolerancia +10% -20% jej wartosci.
6.3.4. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinjen by¢ spulchniony 3 rozdrobniony tak. aby wskaznik rozdrobnienia bvl co najmniej
rowny 80% (przev site o Srednicy 4 mm powinng przegse SO gruntu;.

6.3.5. Jednorodnosc | glebokosc wymtesziania

Jednorednese wymieszania gruntu e spoiwem polega na ocenie wizuaine! jednolitega 7aharwi
mieszanki.

Gicbokose wymieszania mierzy sie w odleglosci min. 0.5 m od krawedzi podbudewy czy ulepszonepo
podloza. Gleboko$c wymieszania powinna bve taka, aby grubodc warstwy po zageszczeniu bvla rowna
projekiowaneg;

6.3.0. Zagcssorenie warsnvy

Mieszanka powinna bve zageszczana do osiagiiccia wskaznika zageszezenia aje muicjszego od 1,00
oznacsonego zgednie z BN-77/8931-12 [25],

6.3.7. Grubos¢ podbudowy lub ulepszonego podloza

Girubosé warstwy nalezy mierzye bezposrednio Do jej zageszczeniu w odleglosci co najmnigj 0.3 m od
krawed.i. Grubosé warstwy nie moze rdznic sig od projektowane) o wiecej niz = 1 cm.
0.3.8. Wiirmvmalodd na Sciskanie

Wytrzymatos¢ na sciskanie okresla sie na probkach walcowyeh o srednicy | wysokosci 8 cimn. Probki do
badart naiezy pobieraé £ miejse wvbranvek losowo. w warsiwic rozlozonej preed joj zageszezeniem. Probki w
osa1 6 szruk nalesy formowad | preechowywac zgodnie » normamj dotyczacymi poszczegolnveh rodzajow
stabilizacyi spoiwami. Trzy probki nalezy badac po 7 tub 14 dniach oraz po 28 Jub 42 dniach przechowvwania. a
w pravpadku stabilizacyi suilem granulowanvm po 99 dniach przechowywania. Wvniki wylrzymatoscl na

saskanic powinny byé zawdne - wymazaniami podanymi w OST dotvezacych POSTCE
podoudaw 1 ulepszonego podloia.
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6.3.9. Mrozoedpornosé

Wskazmk mrozoodpornosci okreélanv przez spadek wylrzymaloscl na écig
cyklom zamrazania i odmrizania powinien bvé zgodny 2 wemaganiami podanynii

poszczegolnych rodzajow pedbudow 1 ulepszonego podtoza,

6.3.10. Badanic spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu. wapna. popiotéw lotnveh, zuzla granulowanego, Wykenawea powinicn
okreshic wilasciwosci podane w QST dotvezacveh poszezegolnveh rodzajow podbuddw { wiepszonego podioi.

6,3.11. Badanie wodv
W przypadkach watphwyeh nalezy przcprowadzié badania wody wg PN-B-32230 113].

6.3.12. Badanie wlasciwosei eruntg lub kruszywa



Whisctwosct gruntn lub krusavwa natesy badad prey kasdel smianie rodzaju gruntu lub kruszwa,
Whiscivosci powinny bye cuvodne # wymaganiami podanvmi w OST dowsczacyeh poszczcpdtnych rodzajovw
podbudéw i ulepszonego podlofa,

0.3.13. Wska ik nosnosci CBR

Wskaznik nosnosci CBR okresla sie we normy BN-T0/2011 03 1331 dla probek gruniu stabtiizowanego
wapnem. pielegnowanyek vgodnie » wymaganiami PN-5-96011 | 16).
b4 Wymagania dotvezace cech geometryeznyeh 1 owytrzymalosciowych podbudowy lub ulepszonego
podioza stabilizowanych spoiwami
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotiwose oraz zakres badan i pomuarow dotvezacych cech geometrycznych
podaje rablica 2.

Tabiica 2. Czestotliwoi¢ orar zakres badan i pomiarow wykonang podbudowy  lub
ulepszonego podfoza stabilizowanveh spoiwami

-

T a ] . L . .

. S - | Mimimalna czestotliwose —!
| Lp P Wyszezegdinienie badan i bad i tzestotiwosc

- s adan | larow

| pamarow adan i pomiarow

i - !

i Szerckose , Urazy na | km
. - . W O " 1achy [ y
t Rownosé podhizna sposob  clagly  planografem

albo co 20 m fata na kazdym
pasie ruchu

L]

| Rownosc poprzeczna 10razvnat km

l¢

do

i
()]
j
=
¢}
b3
i
o]
e
2
%
&
o
<
[£1]

~J O

(rrubosc podbudowy i|w 3 punktach, lecz nie rzadz@z
4 ulepszonego podioza | niz raz na 2000 m-

fi
[
l
co 100 m
Uksziattowanie osi w planie*’

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznyeh i ukszrattowania osi w planie nalezy wykonac
w punitach gléwnveh ukow poziomych.

6.4.2. Szerokosc podbudowy i ulepszonego podtaza

Szerokose podbudowy i ulepszoneso podtoza nie moze 1ézmic sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokose podbudowy powinna byé wieksza od
szerokosct warstwy wvzej lezacel o co na;mmq 25 cm lub o wartosé wskazana w
uUI\Liillt:IJldL_ji pr Ojchluwe]

0.4.3. Réwnoié podbudowy i ulepszonego podioza

Nierownoscl podhuzne podbudowy i ulepszonego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa
fata lub planografem, zgodnie z norma BN-6$/8931-04 [22]

Nierownosci poprzeczne podbudowy i ulepszonego podioza nalezy mierzve 4-
metrowa fata :

Nierownosci nie powmnny przekraczaé
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 1> mm dla podbudowy pomocnicze; | ulepszonego podioza.



6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego podloza
Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszoncco podioza powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projekiowa z tolerancja = 0.5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy i ulepszonego podioza

Rozmce pomigdzy rzednymi wykonane] podbudowy i ulepszonego podicza a
rzednymu projekiowanymi nie powinny przekraczaé = 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaftowanie osi podbudowy 1 ulepszonego podioza

Os podbudowy i ulepszonego podioza w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku
do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm
6.4.7. Grubosc podbudowy i ulepszonego podloza

Grubesc podbudowy i ulepszonege podioza nie moze réznic si¢ od urubasc
projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadnicze] = 10%,
- dls podbudowy pomocnicze) 1 ulepszonego podloza +10%, -15%,

6.5. Zasady postepow:nia z wadliwie wykonanymi odeinkami podbudowy i nlepszoneso nodloza
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonego podloza

Jezel po wykonaniu badan na stwardniate] pedbudowie lub ulepszonym podiozu
stwierdzi sig, ze odchylenia cech geometrveznych przekraczaja wielkoscei okreslone w p. 6.4,
o warstwa zostanie zerwana na cala grubosc i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy.
Dopuszeza sie inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcey, o ile zostanie on
ZaaKCcepiowa ny Nrzez I!’.Z},»’!‘lifi!"z‘..

Jezel szerokosc podbudowy lub ulepszonego podloza jest mniejsza od szerokosci
projektowane] o wiecej niz 5 cm i nie zapewma podparcia warstwom wyzej lezacym, to
Wykonawca powinien poszerzyé podbudowe lub ulepszone podioze przez zerwanie warstwy
na peina grubosc¢ do polowy szerokescl pasa ruchu 1 whudowanie nowe| mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania  skladnikow  mieszanki na miejscu.  Roboty te
Wykonawea wykona na whasny koszt.

6.5.2. Niewlasciwa grubosc podbudowy | ulepszonego podioza

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem  grubosei Wykonawea

wykona naprawe podbudowy lub ulepszonege pedioza przez zerwanie wykonanej warstwy,

usunmigcie  zerwanego materiali i ponowne wykoname warstwy o odpowiednich
wlasciwosciach | o wymaganej arubosci Roboty te Wykonawca wykona na wihasny koszt Pg

wykonaniu tvch robot nastapi ponowny pomiar ! ocena grubosci warstwy, na kogzt
Wykonawcy.
6.5.3. Niewladciwa wytrzymatosc podbudowy | ulepszonego podiaia

Jezeli wytrzymalo§¢ srednia probek bedzie mnigjsza od dolnej granicy okreslone] w
O5T dla poszczegoinych rodzajow podbudow i ulepszonego podioza, to warstwa wadliwie

wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wlasciwosciach na koszr
Wykonawcey.

7. OBMIAR ROBOT
L Ogélne zasady obmiaru rohot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00 0000 ~-Wymagania ogolne™ pkt

]

TG



7.2, Jednostha obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m~ (metr kwadratowy) podbudowy i ulepszonego podioza
z gruntow fub kruszyw stabidizowanyeh spoiwami hydraulicznymi.

8_ OI\I ;O}) D{\I)(\T

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt

Roboty uznaje sie za zpodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzymiera, jezeli wszystkie pomiarv | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozviywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ougine ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogodlne ustalenia dotvezace podstawy platnosel podano w
LWymagania ogolne” pki 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania I m” podbudowy i ulepszonego podloza z grumrow lub kruszyw
stabihzowanych spoiwami hydraulicznymi ebeimuje:
ar 2) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwowveh w mieszarkach-
- — prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- = oznakowanie robot.
- — dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieszanki | jej ransport na  migjsce
whudowania,
= - dostarczenie, ustawlenie. rozebranie i odwiezienie prowadnic ora
urzadzen pomocniczych,
- = rozlozenie | zageszczenie mieszanki,
- — pielegnacja wykonane} warstwy
- przeprowadzenie pomiarow § badan laboratorvinych, wymaganvch w specyfikach
techniczngj,
b b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwowveh na migjscu’
- - prace pomiarowe i robotv przvgolowawcze,
oznakowanie robor.
- — spulchnieme gruntu,
- ~ dostarczenie, ustawienie. rozebranie 1 odwiezienie prowadnic oraz mnych materiatow i
urzadzen pomocniczych,
- — dostarczene i rozscielenie skludnikow zgodnie z recepta laboratoryna,
- wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego kruszywem ze spotwem w karycie
drogi,
- = Zageszczenle warstwy,
- — pielegnacja wykonane] warstwy
-~ przeprowadzenie pomuardw i badan laboratoryjnvch. wymaganvch w specyfikacyi
techniczne),

. PRZEPISY ZWIAZANE

L Normy

I PN-B-04300 Cement. Metody badan Oznaczanie cech fizycznych
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek eruntu
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27 instrukcja
28 Wwiverzne MK CZDP | Stabi
granulowanym”™, Warszawa 1979

29 Katalog wpowych konstrukeji nawierzchni
1997

PN-B-067 {4-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-38
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-19701

PN-B-30020

-32250

PN-S-86035

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/893 [-04

BN-70/8931-03

BN-77/8931-12
BN-71/8933-10

2. Inne dokumenty

CZDP 1980  Badanj

Kruszvwa  mineralne. Badania. Oznaczanie  zawartosc
zameczyszezen obeveh

Kruszywa  mineralne.  Badania.  Oznaczanie  skladu
ZIaroOwego

Kruszywa mineralne.  Badania.  Ownaczanie
zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosei siark;

metoda bromowa

Kruszywa mineralne.  Badania.  Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa  mmeralne.  Badania.  Oznaczanie rozpadu
WIpIIowego

Kruszywa mineralne  Badania.  Ozpaczanie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanic scieralnoici w
bebnie Los Angeles

Cement. Cement powszechneao uzytku. Sklad, wymagania i
acend zgodnoscl

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonow i Zapraw
Wodorotienek sodowy techniczny

Chiorek wapniowy techniczny

Drogi samochodowe. Stabilizacja gruntow  wapnem do

Drogi samochodowe Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe  Oznaczanie moduty odisztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obclazenie plyta

Drogi samochodowe.  Pomiar rownosc nawierzchni
planografem i lata
Drogi samochodowe  Oznaczanie wskaznika nNOSNEsci

gruntu jako podioza nawierzchni podatnych

Drogi samochodowe. Oznaczamie wekaznika aktywnosci
pucolanowej popictow lotnyeh z wegla kamiennego
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Drogi samochodowe, Podbudowa z
stabilizowanych aktvwnymi popiolami lotnymi.

oruntow

te wskaznika akiywnoscr zuzia granufowanego”
lizacja kruszyvw i gruntow zuzlem wielkopiecowym

podatnych i polsztywnych, IBDIM -



